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Evropska predmluva

Tento dokument (FprEN 12301:2017) byl vypracovan technickou komisi CEN/TC 145 ,Stroje pro zpracovani
plastl a pryze®, jejiz sekretariat zabezpecuje UNI.

Tento dokument je v sou¢asné dobé pfedlozen k formalnimu hlasovani.

Tento dokument nahradi EN 12301:2000+A1:2008.

Tento dokument byl vypracovan na zakladé mandatu udéleného CEN Evropskou komisia Evropskym sdruzenim
volného obchodu a podporuje zakladni poZadavky smérnice (smérnic) EU.

Vztah ke smémici (smémicim) EU je uveden v informativni pfiloze ZA, ktera je nedilnou soucasti tohoto doku-
mentu.

Hlavni zmény oproti pfedchozimu vydani EN 12301:2000+A1:2008 jsou nasledujici:

kapitola Pfedmét normy je rozSifena tak, aby zahrnovala také dvouvalcové kalandry tvoficiintegralni jednotku
s vytlacovaci hlavou (roller head) a dvou nebo tfivalcovymi lesticimi, laminovacimi nebo dezénovacimi jednot-
kami instalovanymi za vytlaovacimi hlavami v linkach na zpracovani folii;

— je zménéna struktura normy;

— seznam vyznamnych nebezpeci je pfesunut do informativni pfilohy;

— je zohlednén technicky vyvojv bezpe€nostnich ochranach;

— jsouaktualizovany pozadavky na brzdovy systém a oddaleni valcu;

— jsouzohlednény revidované normy typu A a typu B;

— urovné vlastnosti bezpe€nostnich ¢asti fidicich systému jsou specifikovany podle EN ISO 13849-1:2015;

— uplny pfedpis pro testovani hluku je uveden v normativni pfiloze.
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Uvod
Tento dokument je normou typu C podle EN ISO 12100:2010.

Tento dokument ma vyznam zejména pro nasledujici skupiny zd€astnénych stran prestavujicich subjekty na trhu
s ohledem na bezpecnost strojnich zafizeni:

- vyrobci stroja (malé, stfedni ivelké firmy);

- organy zabyvajici se ochranou zdravi a bezpecnosti (spravni organy, organy pro urazovou prevenci, dohled
nad trhem atd.)

Tito dal§i mohou byt ovlivnéni rovni bezpec€nosti strojniho zafizeni dosazené pomoci prostfedkt dokumentace
vySe zminénych skupin zu¢astnénych stran:
- uzivatelé strojii / zaméstnavatelé (malé, stfednii velké firmy);

- uzivatelé stroju / zaméstnavatelé (napfiklad obchodni jednotky, organizace pro osoby se specialnimi potre-
bami);

- poskytovatelé sluzeb, napfiklad udrzby (malé, stiedni i velké firmy).
VySe uvedené skupiny zu€astnénych stran dostaly moznost se zuc€astnit procesu pfipravy tohoto dokumentu.

Uvedené strojni zafizeni a rozsah nebezpeci, nebezpetnych situaci a nebezpetnych udalosti jsou uvedeny
v tomto dokumentu v kapitole pfedmét normy.

Pro stroje, které byly konstruovany a vyrobeny podle pozadavkd této normy typu C, maji pozadavky této normy
typu C prednost pfed pozadavky jinych norem, jestlize se tyto pozadavky normy typu C li§i od pozadavku uvede-
nych v normach typu A nebo B
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1 Predmét normy

Tento dokument specifikuje bezpeénostni pozadavky vztahujici se na konstrukci a provedeni kalandrl (viz 3.1.1)
uréenych pro valcovani, lesténi, laminovani nebo dezénovani pryze nebo plasta.

Tento dokument zahrmuje kalandr samotny vcetné nasledujicich integrovanych &asti: fezaci zafizeni, vodici
desky, podavaci zafizeni a pomocny valecek.

V pfiloze C jsou zobrazeny pfiklady variant typud kalandrG a v pfiloze D jsou zobrazeny pfiklady valcovacich po-
stupu.

Tento dokument zahrnuje vSechna vyznamna nebezpeci, nebezpecné situace nebo nebezpecné udalosti tykajici
se konstrukce a provedeni kalandr(, pokud jsou stroje pouzivany podle svého uréeni a za podminek nespravného
pouzivani, které se daji vyrobcem béhem vSech fazi zivotniho cyklu stroje rozumné pfedpokladat, jak je popsano
EN ISO 12100:2010, 5.4 (viz pfiloha B).

Tento dokument neplati pro:

— nebezpedi vytvarena zpracovavanim vybusSnych materiald nebo material, které vytvareji vybusnou atmo-
sféru;

— nebezpedi zpUsobena laserovym nebo ionizaénim zafenim;
— nebezpeci generovana, jestlize je kalandr instalovan ve vybusné atmosfére.
Pro michaci dvouvalce plati EN 1417.

Tento dokument neplati pro kalandry vyrobené pfed datem jeho publikace.

2 Citované dokumenty

V textu jsou uvedeny odkazy na nasledujici dokumenty tak, ze ¢aste¢né nebo cely jejich obsah tvofi pozadavky
tohoto dokumentu. U datovanych odkaz( se pouzivaji pouze citovana vydani. U nedatovanych odkazu se pou-
Ziva pouze nejnovéjsi vydani citovaného dokumentu (véetné vSech zmén).

CLC/TS 61496-3 Safety of machinery — Electro-sensitive protective equipment — Part 3: Particular requirements
for Active-Opto-electronic Protective Devices responsive to Diffuse Reflection (AOPDDR)

(Bezpeénost strojnich zafizeni — Elektrické snimaci ochranné zafizeni — Cést 3: Zvla$tni poZzadavky na aktivni
optoelektronicka ochranna zarizeni s rozptylnym odrazem (AOPDDR)

EN 349:1993+A1:2008 Safety of machinery — Minimum gaps to avoid crushing of parts of the human body
(Bezpecnost strojnich zafizeni — NejmenS§i mezery k zamezeni stlaceni ¢asti lidského téla)

EN 574:1996+A1:2008 Safety of machinery — Two-hand control devices — Functional aspects — Principles for
design
(Bezpecnost strojnich zafizeni — Dvouruéni ovladaci zafizeni — Funkéni hlediska — Zasady pro konstrukci)

EN 614-1:2006+A1:2009  Safety of machinery — Ergonomic design principles —Part 1: Terminology and general
principles
(Bezpednost strojnich zafizeni — Ergonomické zasady navrhovani - Cast 1: Terminologie a v§eobecné zésady)

EN 619:2002+A1:2010  Continuous handling equipment and systems - Safety and EMC requirements for equip-
ment for mechanical handling of unit loads

(Kontinualni manipulacni zafizeni a systémy - PoZadavky na bezpecnost a elektromagnetickou kompatibilitu na
zafizeni pro mechanickou manipulaci manipulacnich jednotek)

EN 12198-1:2000+A1:2008 Safety of machinery - Assessment and reduction of risks arising from radiation emit-
ted by machinery - Part 1: General principles

(Bezpecnost strojnich zafizeni - Posuzovani a sniZovani rizik vznikajicich zafenim emitovanym strojnimi zafize-
nimi - Cést 1: V§eobecné zasady)

EN 60204-1:2006 =~ Safety of machinery — Electrical equipment of machines — Part 1: General requirements
(Bezpecnost strojnich zarizeni — Elektricka zafizeni stroji — Cast 1: VSeobecné poZadavky (IEC 60204-1:2005,
modifikovano))

EN 60947-5-8:2006 Low-voltage switchgear and controlgear — Part 5-8: Control circuit devices and switching
elements — Three-position enabling switches (IEC 60947-5-8:2006)

(Spinaci a fidici pfistroje nizkého napéti — Cast 5-8: Pfistroje a spinaci prvky fidicich obvodt — Trojpolohové
uvolriovaci spinace (IEC 60947-5-8:2006))
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EN 61000-6-2:2005 Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 6-2: Generic standards — Immunity forindustrial
environments (IEC 61000-6-2:2005)

(Elektromagnetickd kompatibilita (EMC) — Cést 6-2: Kmenové normy — Odolnost pro primyslové prostiedi
(IEC 61000-6-2:2005))

EN 61000-6-4:2007  Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 6-4: Generic standards — Emission standard for
industrial environments (IEC 61000-6-4:2006)

(Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 6-4: Kmenové normy — Emise - Primyslové prostredi (IEC 61000-
6-4:2006))

EN 61310-1:2008  Safety of machinery — Indication, marking and actuation — Part 1: Requirements for visual,
acoustic and tactile signals (IEC 61310-1:2007) 5
(Bezpecnost strojnich zafizeni — Indikace, znaceni a uvedeni do ¢innosti — Cast 1: PoZadavky na vizualni, akus-

tické a taktilni signaly (IEC 61310-1:2007))

EN 61496-1:2013 Safety of machinery — Electro-sensitive protective equipment — Part 1: General requirements
and tests (IEC 61496-1:2012)

(Bezpeénost strojnich zafizeni — Elektricka snimaci ochranné zafizeni — Céast 1: Obecné pozZadavky a zkousky
(IEC 61496-1:2012))

EN ISO 3744:2010 Acoustics — Determination of sound power levels and sound energy levels of noise sources
using sound pressure — Engineering method for an essentially free field over a reflecting plane (ISO 3744:2010)
(Akustika - Uréovani hladin akustického vykonu a hladin akustické energie zdroji hluku pomoci akustického tlaku
- Technick& metoda pro priblizné volné pole nad odrazivou rovinou (ISO 3744:2010))

EN ISO 3746:2010 Acoustics — Determination of sound power levels and sound energy levels of noise sources
using sound pressure — Survey method using an enveloping measurement surface over a reflecting plane
(ISO 3746:2010)

(Akustika — Ur¢ovani hladin akustického vykonu a hladin akustické energie zdrojii hluku pomoci akustic kého tlaku
— Provozni metoda s mérici obalovou plochou nad odrazivou rovinou (ISO 3746:2010))

EN ISO 4413:2010 Hydraulic fluid power — General rules and safety requirements for systems and their compo-
nents (ISO 4413:2010)

(Hydraulika — VSeobecna pravidla a bezpecnostni poZadavky na hydraulické systémy a jejich soucasti
(ISO 4413:2010))

EN ISO 4414:2010 Pneumatic fluid power — General rules and safety requirements for systems and their com-
ponents (ISO 4414:2010)

(Pneumatika — VSeobecna pravidla a bezpecnostni poZadavky na pneumatické systémy a jejich soucasti
(SO 4414:2010))

EN ISO 4871:2009 Acoustics — Declaration and verification of noise emission values of machinery and equip-
ment (ISO 4871:1996)

(Akustika — Deklarovani a ovéfovani hodnot emise hluku stroju a zafizeni (ISO 4871:1996))

EN ISO 7731:2008 Ergonomics — Danger signals for public and work areas — Auditory danger signals
(ISO 7731:2003)
(Ergonomie — Vystrazné signaly pro vefejné a pracovni prostory — Sluchové vystrazné signaly (ISO 7731:2003))

EN ISO 9614-2:1996 Acoustics — Determination of sound over levels of noise sources using sound intensity —
Part 2: Measurement by scanning (ISO 9614-2:1996)

(Akustika — Uréeni hladin akustického vykonu zdrojii hluku pomoci akustické intenzity — Céast 2: Méreni skenova-
nim (ISO 9614-2:1996))

EN ISO 11201:2010 Acoustics —Noise emitted by machinery and equipment — Determination of emission sound
pressure levels at a work station and at other specified positions in an essentially free field over a reflecting plane
with negligible environmental corrections (ISO 11201:2010)

(Akustika — Hluk vyzarovany stroji a zafizenimi — Uréovani hladin emisniho akustického tlaku na stanovisti obsluhy
a dalSich stanovenych mistech v prfiblizné volném poli nad odrazivou rovinou se zanedbatelnymi korekcemi na
prostredi (ISO 11201:2010))

EN ISO 11202:2010 Acoustics —Noise emitted by machinery and equipment — Determination of emissionsound
pressure levels at awork station and at other specified positions applying approximate environmental corrections
(ISO 11202:2010)

(Akustika — Hluk vyzafovany stroji a zafizenimi — Urcovani hladin emisniho akustického tlaku na stanovi$ti obsluhy

a dalsich stanovenych mistech s pouZitim pfibliznych korekci na prostredi (ISO 11202:2010))
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EN ISO 11204:2010 Acoustics —Noise emitted by machinery and equipment — Determination of emissionsound
pressure levels at a work station and at other specified positions applying accurate environmental corrections
(ISO 11204:2010)

(Akustika — Hluk vyzafovany stroji a zafizenimi — Ur¢ovani hladin emisniho akustického tlaku na stanovi$ti obsluhy
a dalsich stanovenych mistech s pouZitim presnych korekci na prostredi (ISO 11204:2010))

EN ISO 11688-1:2009 Acoustics — Recommended practice forthe design of low-noise machinery and equip-
ment — Part 1: Planning (ISO/TR 11688-1:1995)

Akustika — Doporuéené postupy pro navrhovani strojii a zafizeni s nizkym hlukem — Cést 1: Planovani
(ISO/TR 11688-1:1995)

ENISO 12100:2010 Safety of machinery — General principles for design — Risk assessment and risk reduction
(ISO 12100:2010)
(Bezpecnost strojnich zafizeni — VSeobecné zasady pro konstrukci — Posouzeni rizika a sniZovani rizika
(ISO 12100:2010))

EN ISO 13732-1 Ergonomics of the thermal environment — Methods for the assessment of human responses to
contact with surfaces — Part 1: Hot surfaces (ISO 13732-1)

(Ergonomie tepelného prostiedi — Metody posuzovéni odezvy &lovéka na kontakt s povrchy — Céast 1: Horké
povrchy (ISO 13732-1))

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery — Safety-related parts of control systems —Part 1: General principles
for design (ISO 13849-1:2015)

(Bezpeénost strojnich zafizeni — Bezpednostni &ésti oviddacich systému— Cast 1: Obecné zésady pro konstrukci
(ISO 13849-1:2015))

EN ISO 13850:2015 Safety of machinery — Emergency stop function — Principles for design (ISO 13850:2015)
(Bezpecnost strojnich zafizeni — Nouzové zastaveni — Zasady pro konstrukci (ISO 13850:2015))

EN ISO 13855:2010 Safety of machinery — Positioning of safeguards with respect to the approach speeds of
parts of the human body (ISO 13855:2010)

(Bezpecnost strojnich zafizeni — Umisténi ochrannych zafizeni s ohledem na rychlosti pfiblizeni ¢asti lidského
téla (ISO 13855:2010)

EN ISO 13856-1:2013  Safety of machinery — Pressure-sensitive protective devices — Part 1: General principles
fordesign and testing of pressure-sensitive mats and pressure-sensitive floors (ISO 13856-1:2013)

(Bezpeénost strojnich zafizeni — Ochrannd zafizeni citlivé na tlak — Cést 1: V§eobecné zésady pro konstrukci
a zkouS$eni rohoZi citlivych na tlak a podlah citlivych na tlak (ISO 13856-1:2013))

EN ISO 13857:2008 Safety of machinery — Safety distances to prevent hazard zones being reached by upper
and lower limbs (ISO 13857:2008)

(Bezpeéné vzdalenosti k zamezeni dosahu k nebezpe¢nym mistim homimi a dolnimi koncetinami
(ISO 13857:2008))

EN ISO 14118:2018 Safety of machinery —Prevention of unexpected start-up (ISO 14118:2017)
(Bezpecnost strojnich zafizeni — Zabranéni neoCekavanému spusténi (ISO 14118:2017))

EN ISO 14119:2013 Safety of machinery — Interlocking devices associated with guards — Principles for design
and selection (ISO 14119:2013)

(Bezpecnost strojnich zafizeni — Blokovaci zafizeni spojena s ochrannymi kryty — Zasady pro konstrukci a volbu
(ISO 14119:2013))

EN ISO 14120:2015 Safety of machinery — Guards — General requirements forthe design and construction of
fixed and movable guards (ISO 14120:2015)
(Bezpecnost strojnich zafizeni — Ochranné kryty — Obecné poZadavky pro konstrukci a vyrobu pevnych a pohyb-

livych ochrannych kryt( (ISO 14120:2015))

EN ISO 14122-1:2016  Safety of machinery — Permanent means of access to machinery —Part 1: Choice of fixed
and means and general requirements of access (ISO 14122-1:2016)

(Bezpednost strojnich zafizeni — Trvalé prostiedky pfistupu ke strojnim zafizenim — Cast 1: Volba pevnych pro-
stredk( pristupu mezi dvéma urovnémi (ISO 14122-1:2016))

EN ISO 14122-2:2016  Safety of machinery — Permanent means of access to machinery — Part 2: Working plat-
forms and walkways (ISO 14122-2:2016)

(Bezpeénost strojnich zafizeni — Trvalé prostfedky pfistupu ke strojnim zafizenim — Cést 2: Pracovni ploiny a
lavky (ISO 14122-2:2016))
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EN ISO 14122-3:2016  Safety of machinery — Permanent means of access to machinery — Part 3: Stairs, step-
ladders and guard-rails (ISO 14122-3:2016)

(Bezpecnost strojnich zafizeni — Trvalé prostredky pfistupu ke strojnim zafizenim — Cést 3: Schodisté, Zebfikova
schodisté a ochranna zabradli (ISO 14122-3:2016))

EN ISO 14122-4:2016  Safety of machinery — Permanent means of access to machinery — Part 4: Fixed ladders
(ISO 14122-4:2016)
(Bezpecnost strojnich zafizeni — Trvalé prostfedky pfistupu ke strojnim zafizenim — Cast 4: Pevné Zebfiky
(ISO 14122-4:2016))

ISO 7010:2011 Graphical symbols - Safety colours and safety signs - Registered safety signs
(Grafické znalky - Bezpecnostni barvy a bezpeénostni znacky - Registrované bezpecnostni znacky)

3 Terminy, definice a symboly

3.1 Terminy a definice
Pro ucely tohoto dokumentu plati terminy a definice uvedené v EN ISO 12100:2010 a nasledujici.
ISO a IEC udrzuji terminologické databaze pro pouziti v normalizaci na nasledujicich adresach:

- IEC Electropedia: available at http://www.electropedia.org/

- ISO Online browsing platform: available at http://www.iso.org/obp

3.1.1

kalandr (calender)

stroj na zpracovani pryze, plastl, smési nebo disperzi plynulym posuvem mezi dvéma nebo vice valci, které jsou
uchyceny na obou koncich ve stojanu

POZNAMKA 1 k heslu: Zpusoby zpracovani mohou byt napfiklad:

- plynulé valcovanifoliinebo profilt z pryZe nebo plast(;
- nanasenijednoho nebo vice listu (listdl) nebo vrstvy (vrstev) na nosny material;
- laminovanidvou nebo vice listl z pryZze nebo plastl pod tlakem nebo za tepla nebo lepenim;

- dezénovaninebo lesténiplastl (napfiklad sestava hladicich valct).

POZNAMKA 2 k heslu Obrazek 1 znazorfiuje typickou kalandrovacisestavu a pozice vétsiny &asti a prostort definovanych
dale. Obrazek 2 znazorfiuje typickou 3-valcovou sestavu zasobovanou vytlacovacihlavou.

POZNAMKA 3 k heslu Pfiloha C znazortiuje pfiklady varianttypt kalandrd.

POZNAMKA 4 k heslu Pfiloha D znazorfiuje pfiklady variantkalandrovacich procest.


http://www.electropedia.org/
http://www.iso.org/obp
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—

rJ

_
Legenda
> obéh pryze/plastu
P obéh lanka/tkaniny
obéh zpracovaného produktu

—|>_>_
1 kalandrovacivalce 4 vodici desky
2 pomocné valecky 5 zasobovacizafizeni
3 fezaci zafizeni 6 pracovniprostory

Obrazek 1 — Piiklad 4-valcového kalandru se znazornénim obéhu materialu
pfi oboustranném nanaseni (textilni nebo kovové) tkaniny nebo lanek
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. 3
4 \
T . 1
5< \ 1
7 \
Legenda
1 kalandrovacivalec
2 vytlaovaci hlava 5 prostor Cisténi
3 stojan 6 prostor fezani
4 folie 7 pracovniprostor

Obrazek 2 — Priklad 3-valcové sestavy zasobované vytlacovaci hlavou

3.1.2
kalandrovaci valec (calender roli)
valec, ktery je umistén v soucinnosti s ostatnimi valci, aby mohl byt zpracovavan material

POZNAMKA 1 k heslu Valec muze byt duty nebo vrtany z ddivodu fizeni jeho teploty pomoci cirkulujici tekutiny.

3.1.3
pomocny valeéek (secondary roller)
valeCek, ktery se pouziva na podporu procesu kalandrovani

POZNAMKA 1 k heslu MuZe byt pohané&ny a miZe mit regulaci teploty.

POZNAMKA 2k heslu Ptiklady pomocnych valeek( jsou: pFitlagné valedky, dezénovaci valetky, vodici valegky viaken, napinaci
valecky, stiracivaleCky, vale€ky odstrafujici zahyby, odvadécivalecky.

3.1.4
fezaci zarizeni (cutting equipment)
zafizeni na ofezavani okraju pasu na jednu nebo vice specifikovanych Sifek

PRIKLAD Pevné noze (draty nebo bfity), rotadni noZe (fezaci kotouge).

11
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315

vodici desky (stock guides)?

zafizeni umisténa na obou stranach prostoru zasobovani, ktera vymezuji Sitku zpracovavaného pasu a udrzuji
surovinu tak, ze brani jejimu pfesahu pfes bézny pracovni prostor

3.1.6
zasobovaci zafizeni (feeding device)
zafizeni pro zavadéni a rozdélovani suroviny v prostoru zasobovani

PRIKLAD  Stdl, mfiz, skluz, dopravnik, rozsévaci podavaci dopravnik.

3.1.7

uhel zastaveni (stopping angle)

uhel, o ktery se kalandrovaci valce otoci od signalu stop, vyvolanym ochrannym zafizenim, do jejich uplného
zastaveni

3.1.8

prostor zasobovani (feed zone)

prostor, ve kterém se surovina (pryz nebo plast atd.) a/nebo material (lanka, kord, tkanina atd.) zavadéji do ka-
landru

3.1.9
pracovni prostor (working zone)
prostor kolem kalandru nebo prostor stani, ve kterém obsluha vykonava svou béznou €innost

3.1.10

prostor stlaceni (crushing zone)

prostor mezi dvéma kalandrovacimi valci, které jsou blizko u sebe a otaceji se v opaénych smérech vzhledem
k jejich sty¢né stérbiné

2NARODNI POZNAMKA V praxi se pouziva téZ vyraz ,hraditka*.
12
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POZNAMKA 1 k heslu Viz obrazek 3.

Legenda

MR OrEX®nN -

[Vl

prostor stlaceni

nebezpedény prostor

meznilinka S u vstupu do prostoru stlageni

délka kalandrovaciho valce

hloubka prostoru stlaceni, vyjadfeno v milimetrech

pramér kalandrovacich valct, vyjadfeno v milimetrech

uhel zastaveni, vyjadfeno v radianech

polomérrovnajici se délce oblouku kruznice opsané kalandrovacimi valci, které odpovidaji specifikovanému uhlu zasta-
veni, vyjadfeno v milimetrech

S je tfeba brat jako 12 mm, jestlize se valce teoreticky dotykaji, bez ohledu na primérvalce

L =.,/6 x D ; tam, kde jsou odli$né prameéry valcl, musise pro D pouzit vétsi prameér

F=2a
2

POZNAMKA 1 Nebezpeény prostor je objem na vstupni strané valcti vymezena délkou X valcl a primétem priFezu. Tato
zbna je vymezena:

linkou rozméru Su vstupu do prostoru stlaceni (viz 3.1.10);
dvéma kruhovymi oblouky na kalandrovacich valcich odpovidajicich specifikovanému Uhlu zastaveni a (viz 3.1.7);

obloukem kruhu, jehoZ stfed je prostfedek linky rozméru Sajehoz polomér Fse rovna délce kruhovych oblouku na valcich
kalandru, odpovidajicich specifikovanému uhlu zastaveni a.

POZNAMKA 2 Priklad vypoétu L je uveden v priloze E; L zUstava konstantni bez ohledu na velikost §t&rbiny mezi valci.

Obrazek 3 — Prostor stlaceni a nebezpecny prostor valcu kalandru

3.1.11
sefizovani (sefting)
pfiprava stroje na provoz, sefizeni stroje stroje, atd.

13



FprEN 12301:2019 (C2)

3.1.12

€isténi (cleaning)

odstranéni prachu, zbytkového materialu na valcich, atd.

3.2 Symboly

a uhel zastaveni kalandrovaciho valce, pokud bé&Zi provozni rychlosti vp

a max  maximalni uhel zastaveni kalandrovaciho valce, pokud bé&zi maximalni rychlosti vmax
ar shizeny uhel zastaveni kalandrovaciho valce, pokud bézi snizenou rychlosti vr

Vp provozni rychlost otac¢ek kalandrovacich valcu

vmax  maximalni rychlost otaek kalandrovacich valci

Vr snizena rychlost otacek kalandrovacich valct

D (vétsi) primér kalandrovacich valcu

F délka oblouku a na povrchu kalandrovaciho valce
Fr délka oblouku ar na povrchu kalandrovaciho valce
S vySka vstupu do prostoru stlaceni

L hloubka prostoru stlaceni

4 Bezpecénostnipozadavky a/nebo ochranna opatreni

4.1 Obecné

Kalandry musi splfiovat bezpe€nostni pozadavky a/nebo ochranna opatfeni uvedena v této kapitole. Kromé toho
musi byt stroj konstruovan podle zasad EN ISO 12100:2010 pro odpovidajici, avSak ne vyznamna nebezpedi,
ktera nejsou feSena v tomto dokumentu (napfiklad ostré hrany).

Hydraulické vybaveni a jeho soucasti musi byt konstruovany podle EN ISO 4413:2010.

Pneumatické vybaveni a jeho soucasti musi byt konstruovany podle EN ISO 4414:2010.
4.2 Ridici systémy

4.2.1 Obecné

Bezpec€nostni &asti fidiciho systému musi byt konstruovany podle EN ISO 13849-1:2015. PoZadovana uroven
vlastnosti (PLr) pro kazdou bezpe€nostni funkci je specifikovana v pfislusném &lanku.

V pfipadé, kdy je kalandr vybaven voli€em rezimu, musi byt tento voli¢ podle EN ISO 12100:2010, 6.2.11.10.

4.2.2 Spusténi

Spusténi provozu musi byt mozné pouze tehdy, kdyZ jsou vSechny bezpe€nostni ochrany na svém misté a jsou
funkéni (viz EN 60204-1:2006, 9.2.5.2). Stroj se musi spustit pouze aktivaci spoustéciho zafizeni instalovaného
pro tento ucel.

4.2.3 Bézné zastaveni

Musi byt poskytnuto zafizeni pro béZzné zastaveni, aby se stroj UpIné zastavil.

Pfikaz pro bézné zastaveni musi mit funkci jako zastaveni kategorie 0 nebo 1 podle EN 60204-1:2006, 9.2.2,
v zavislosti na pouzité technologii.

4.2.4 Zarizeni nouzového zastaveni

Zafizeni nouzového zastaveni musibytv souladus EN ISO 13850:2015. Pro elektrické brzdéni musi byt pouzita
kategorie zastaveni 1 podle této normy. Pro kalandry s jednoduchymi mechanickymi brzdnymi systémy nezavis-
lymi na elektrické energii mGze byt zvolena kategorie 0. Ovlada¢ nouzového zastaveni musi byt na ovladacim
panelu kalandru. Dal$i ovladae nouzového zastaveni musi byt instalovany v blizkosti pracovnich prostord a na
kazdé strané pracovnich prostora.

Spusténi jakéhokoliv zafizeni nouzového zastaveni musi
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— zpUsobit zastaveni kalandrovacich valcu podle 4.2.6;

— povolit oddaleni valce nebo automatické oddaleni valce u strojii vybavenych bezpeénostnim zafizenim, které
vyzaduje automatické oddaleni valce (viz 4.3.1.3, 4.3.1.4, 4.3.1.5 a2 4.3.1.6),

— povolit zdchranny zpétny pohyb podle 4.2.7;

— zpUsobit zastaveni vSech integrovanych dilt podle PLr = c;

— spustit vizualni a/nebo sluchovy signal s ru€nim resetovanim.
Viz také EN 60204-1:2006, 10.7.

4.2.5 Porucha dodavky elektrické energie

PreruSeni nebo porucha dodavky elektrické energie nesmi zpUlsobit ztratu bezpeénostni funkce a obnoveni do-
dévky energie nesmi vést k automatickému restartovani stroje (viz EN ISO 12100:2010, 6.2.11.4 a 6.2.11.5).

Porucha dodavky elektrické energie, ktera zplsobi rozpojeni stykace jednoho z motord pohanéjicich valec, musi
také vyvolat zastaveni valcu, jak je specifikovano v 4.2.6.

Kalandr musi byt rovnéz vybaven zafizenim umoznujicim dosazeni oddaleni valcli v pfipadé poruchy v dodavce
elektrické energie (viz 6.2.3 m)).
4.2.6 Brzdny systém

V pfipadé, Ze se mohou kalandrovaci valce zastavit bez materialu z maximalni rychlosti s Uhlem zastaveni amax
120°, nejsou Zadné specifické poZadavky na brzdny systém.

V pfipadé, ze jsou vstupni Stérbiny chranény pevnymiochrannymi kryty, nejsou zadné specifické pozadavky na
brzdny systém a uUhel zastaveni (viz 4.3.1.2).

V pfipadé, Ze jsou vstupni $térbiny chranény ochrannym krytem s blokovanim a jisténim s funkcipodle PLr =d,
nejsou zadné specifické pozadavky na brzdny systém a uhel zastaveni.

JestliZe je jedna nebo vice vstupnich $térbin chranéno:

— ochrannym krytem bez jiS§téni nebo ochrannym krytem s ji§ténim s funkci podle PLr=a, PLr = b nebo PLr =c;
nebo

— vypinacimi zafizenimi (napfiklad vypinaci ty¢);

musi byt dotCeny kalandr vybaven dvoukanalovym brzdnym systémem podle PLr = d, kategorie 3 za pouZiti:

— bud dvou mechanickych brzd s pruzZinou; nebo

— jedné mechanické brzdy s pruzinou a elektronicky brzdny systém pracujici i bez dodavky elektrické energie.
Brzdéni musi byt zapocato, jakmile je ochranné zafizeni aktivovano

Celkova doba zastaveni systému (viz EN ISO 13855:2010, 3.1.2) se musi vypocitat s pfihlédnutim na poruchu
dodavky elektrické energie.

Pokud jde o ochranné kryty s blokovanim a vypinaci zafizeni, musi byt pouzity ochranné kryty s blokovanim
a jisténim, jestlize nelze dodrzet EN ISO 13855:2010.

V pfipadé vypinaci ty€e musi byt valce UpIné zastaveny v maximalnim uhlu zastaveni amax 120°, a toi v pfipadé
poruchy dodavky elektrické energie. Tam, kde je maximalni rychlost kalandrovacich valcl vmax vy$$i nez

120 m/min, muze se amax odchylit Umérné k vmax az na maximailni hodnotu 160°.

PRIKLAD Pro kalandrovaci vélce s maximalni rychlosti vmax 140 m/min plati:

amax = 120 x = 140°

s PLr = d, kategorie 3, kde amax je vyjadfena ve stupnich.
Viz také 6.2.2 2 6.2.3 a).

Ruéné uvolnéna brzda musi byt blokovana pomocifidiciho obvodu podle PLr = d tak, aby se zabranilo otaceni
pohonnych kalandrovacich valc(, jakmile je brzda ruéné uvolnéna.
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4.2.7 Zachranny zpétny pohyb

Po zastaveni kalandrovacich valcd zplsobeném otevienim ochranného krytu s blokovanim nebo umysinou &i
neumyslnou aktivaci vypinaciho zafizeni nebo aktivaci zafizeni nouzového zastaveni, musi byt mozné spustit
zpétny pohyb valcl aktivaci vyhrazeného tipovaciho ovladaciho zafizeni podle EN ISO 12100:2010, 3.28.3, nebo
ruéné ovladanym zafizenim (napfiklad ruéni kolo) z divodu uvolnéni osoby zachycené mezi valci nebo mezi

valcem a materialem.

Toto ovladaci zafizeni musi fungovat bez nutnosti ruéniho resetovani a nezavisle na poloze volie reZimu speci-
fikovaného v 4.2.2.2; musi byt zfetelné oznaceno jako "Zachranny zpétny pohyb". Zpétna rychlost valci nesmi
pfekro€it 5 m/min. Zachranny zpétny pohyb se musi zastavit aktivaci brzdy, jakmile se uvolni ruéni ovladac. Musi
byt vydany vizualni a sluchové vystrazné signaly specifikovanév 4.2.2.2.

Musi se pouzit pozadavky 4.3.1.8.3 na bezpecnostni ¢asti fidiciho systému (SRP/CS) pro tipovaci ovladaci zafi-
zeni a pro limitovani rychlosti.

Zachranny zpétny pohyb neni vyZadovan, jestliZe:
— je mozné automatické oddaleni valce > 120 mm béhem 12 s podle PLr = d, kategorie 3; nebo
— je vstupni Stérbina chranéna pevnym ochrannym krytem (viz 4.3.1.2); nebo

— je vstupni $térbina chranéna ochrannym krytem s blokovanim a jiSténim (viz 4.3.1.3) s urovni vlastnosti ale-
spon PLr = d pro funkcijisténi.

Oddaleni valce nesmi zpUsobit dalSi nebezpeci, napfiklad stla¢eni mezi valcem a pevnou ¢asti.
Viz 6.2.3 b).

4.3 Ochrana pred mechanickymi nebezpeéimi
4.3.1 Zabranéni pristupu do prostoru stlaceni

4.3.1.1 Obecné

Pristupu do prostoru stlaceni (viz obrazek 3), kdyz valce rotuji, musi byt zabranéno jednim nebo vice z téchto
zpUsob:

— pevné ochranné kryty podle 4.3.1.2, nebo

— ochranné kryty s blokovanim podle 4.3.1.3, nebo

— vypinacity¢ podle 4.3.1.4, nebo

— rohoz nebo podlaha citlivé na tlak podle 4.3.1.5, nebo

— nemechanicky ovladanymi vypinacimi zafizenimi podle 4.3.1.6, jako jsou napfiklad svételné clony podle
EN 61496-1:2013 nebo skenery podle CLC/TS 61496-3:2008.

UkoncCeni aktivace vypinaciho zafizeni nebo uzavieni ochranného krytu s blokovanim nesmi automaticky inicio-
vat jakykoliv dal§i pohyb. Musi byt vyzadovan novy pfikaz pro spusténi. Musi bytinstalovano samostatné zafizeni
pro ru¢ni reset na misté, kde je volny vyhled do nebezpeéného prostoru, a je konstruovano podle EN ISO 13849-
1:2008, 5.2.2, s vyjimkou zachranného zpétného chodu, viz4.2.7.

Jestlize je nejmensi horizontalni mezera mezi stojanem stroje a
— ochrannym krytem s blokovanim = 100 mm; nebo
— nemechanicky ovladanym vypinacim zafizenim = 150 mm,

muZe obsluha stat mezi ochrannym krytem/vypinacim zafizenim a stojanem stroje. V tomto pfipadé musi byt
zabranéno opétovnému spusténi nebezpecnych pohybl, zatimco obsluha zistava v tomto prostoru, pomocidal-
Sich bezpe€nostnich opatfeni (napfiklad snimaci zafizeni pro detekci osob), pokud to neniz technickych duivodu
nemozné, napfiklad vzhledem k tomu, Ze €ast stroje je v cesté.

V takovém pfipadé musi byt restartovani nebezpecnych pohybl, zatimco obsluha zUstava v této oblasti, zabra-
néno dalSimi bezpe€nostnimi opatfenimi (napfiklad zafizeni pro snimani pfitomnosti), pokud to neni mozné z
technickych divodu, napfiklad protoze ¢ast stroje je v cesté.

Navijeci pohyb kalandrovacich valct musi byt mozny pouze:

— kdyZjsouochranné kryty s blokovanim uzavieny nebo vypinaci zafizeni nejsou aktivovana; nebo
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— pomoci tipovaciho ovladaciho zafizeni a uzaviraci rychlosti omezenou do 10 mm/s podle PL: = c; ovladaci
stanice musi byt umisténa na misté, které obsluze umoziuje jasny vyhled do nebezpe&ného prostoru.

4.3.1.2 Pevné ochranné kryty

Pevné ochranné kryty definované v EN ISO 14120:2016, 3.2 musi v kombinaci se stojanem kalandru zabranit
pfistupu do nebezpecného prostoru ze vSech stran.

Bezpelné vzdalenosti musi byt podle EN ISO 13857:2008, tabulka 2, tabulka 3 a tabulka 4.
Jestlize je pevny ochranny kryt umistén mezi kalandrovacimi valci,:

— musi byt podél celé délky valcU; a

— musi byt mezera mezi ochrannym krytem a povrchem valce < 4 mm; a

— musi byt dhel mezi ochrannym krytem a te€nou k povrchu valce = 90 °.

Priklady uspofadani jsou znazorény v informativni pfiloze F. Mohou byt pouzity dal§i profily, avSak kruhové
prufezy jsou zakazany.

Samotné podavacizafizeni nesmi nahrazovat pevny ochranny krytumistény mezi kalandrovacimi valci. Nicméné
pfispiva k zabranéni pfistupu ke vstupni dtérbiné.

V takovém pfipadé:
— musi spliiovat vy8e uvedené poZadavky na ochranné kryty umisténé mezi vélci;

— musi byt propojeno s pevnymi ochrannymi kryty branicimi pfistupu ke vstupni $térbiné podle EN ISO 13857,
tabulka 2, tabulka 3 a tabulka 4.

Tam, kde je z divodu pracovniho procesu (napfiklad ¢iSténi nebo operace sefizovani) nutny pfistup do nebez-
pec¢ného prostoru, nesmi byt pouZit pevny ochranny kryt, ale musi byt instalovan ochranny kryt s blokovanim

podle 4.3.1.3.

V pfipadé pevného ochranného krytu umisténého mezi kalandrovacimi valci neni nutné automatické oddalovani
valce.

4.3.1.3 Ochranné kryty s blokovanim

Funkce blokovani musi byt podle PLr=d.

Ochranné kryty s blokovanim bez ji§téni musi byt umistény podle EN ISO 13855:2010, kapitola 9.
Bezpecné vzdalenosti musi byt podle EN ISO 13857:2008, tabulka 2, tabulka 3 a tabulka 4.

Typ ochranného blokovaciho zafizeni musi byt zvolen podle EN ISO 14119:2013.

Brzdny systém musi byt podle 4.2.6.

Jestlize jsou pouzity ochranné kryty s blokovanim ajisténim, musi signal pro odblokovani jisténi ochranného krytu
odpovidat PLr=c. Otevfeni ochranného krytus blokovanim musi:

— vyvolat automatické oddaleni valce alespofi na 50 mm béhem 5 s v souladu s PLr = d, kategorie 3. Oddaleni
valce nesmi vyvolat dalsinebezpeci, napfiklad stlaCeni mezi valcem a pevnou Casti; a

— dovolit zachranny zpétny pohyb, jak je specifikovano v 4.2.7.

Jestlize ochranny kryt s blokovanim a jisténim ma pro funkci jiSténi Uroven vlastnostialespon PLr = d, neni nutné
automatické oddaleni valce.

Podavaci zafizeni instalované podle 4.3.1.2 musi pUsobit jako ochranny kryt s blokovanim a ji§ténim, ktery musi
umoznovat otaceni valcl pouze tehdy, kdyZz je podavaci zafizeni ve své poloze, a ktery nedovoluje odstranéni
podavaciho zafizeni z pracovni polohy, dokud se valce nevrati zpét. PLr Fidiciho obvodu musi byt stejné jako
u ochranného krytu s blokovanim a jisténim.

4.3.1.4 Bezpecnostni vypinaci ty¢

Bezpecnostni vypinaci ty€ je mechanicky ovladané vypinaci zafizeni ve tvaru vodorovné neohebné tyce, ktera,
kdyz je aktivovana kteroukoliv ¢asti lidského téla, musi:

— zpUsobit zastaveni kalandrovacich valcu, jak je specifikovano v 4.2.6;

— vyvolat automatické oddaleni valce alespofi na 50 mm béhem 5 s v souladu s PLr= d, kategorie 3. Oddaleni
valce nesmi vyvolat dalSi nebezpedi, napfiklad stlateni mezi valcem a pevnou &asti;
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— dovolit zachranny zpétny pohyb, jak je specifikovano v 4.2.7.

Bezpecnostni vypinaci ty¢ musi splfiovat nasledujici pozadavky:

musi byt aktivovana posunem nepfesahujicim 10 mm, zplsobenym pohybem téla obsluhy smérem k valcim;
— aktivace ty€e nesmi vyZadovat silu vétSi nez 200 N na kazdém konci a uprostfed bezpe€nostnivypinaci tyce;

— dojde-li kdekoliv po celé délce tyCe tlakem k jejimu posunuti o 10 mm, musi se tim spustit alespofi jeden po-
lohovy snimag aktivovany v pozitivnim reZimu (viz EN ISO 14119:2013, 5.4);

— navrat bezpecnostni vypinaci ty€e do jeji zakladni polohy nesmi vyvolat restart stroje. Musi byt instalovano
samostatné zafizeni pro ru€ni resetovani umisténé tak, aby byl volny vyhled do nebezpe¢ného proston,
a musi byt konstruovano podle EN ISO 13849-1:2015, 5.2.2 (pro zachranny zpétny pohyb viz4.2.7).

Viz také 6.2.3 c)a 6.2.3 d).

Ochrana musi byt zkompletovana s pevnym ochrannym krytem nebo s ochrannymi kryty s blokovanim a ji§ténim
podle 4.3.1.3, aby se zabranilo pfistupu do prostoru stlaceni pod bezpe€nostni vypinaci ty€i. Tento ochranny kryt
musi byt konstruovan tak, aby branil dosazZeni prostoru chodidly. Kromé toho, jestliZze je pfistup ze stran kalandru
ke konctm vaélcl na strané zavadéni, musi byt pouzity postranni pevné ochranné kryty s ohledem na bezpecné

vzdalenosti specifikované v EN ISO 13857:2008, tabulka 2 a/nebo tabulka 3 a/nebo tabulka 4.
Bezpecnostni vypinaci ty¢ musi byt podél celé délky kalandrovacich valcu.

Musi byt upevnéna ve vySce nepfesahujici 1 200 + 50 mm (nad Urovni, na které stoji obsluha) a musi byt umis-
téna podle obrazku 4.

Viz také 6.2.3 e).
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Linearnirozmeéry jsouv mm, a je v radianech

Q o
1

1200 +50

ok

Legenda

1 bezpecnostnivypinacity¢ (v klidové poloze)
hloubka prostoru stlaeni (viz obrazek 3)

délka odpovidajici délce oblouku zastaveni pfi Vimax
vétSipramér kalandrovacich valch

Q O m-r

uhel zastaveni
Obrazek 4 — Umisténi bezpeénostni vypinaci tyce

4.3.1.5 Rohoze nebo podlahy citlivé na tlak

RohozZe nebo podlahy citlivé na tlak musi byt podle EN ISO 13856-1:2013, umisténé podle EN ISO 13855:2010,
kapitola 7.
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Aktivace bezpe€nostnich vypinacich zafizeni musi:
— vyvolat zastaveni kalandrovacich valcu, jak je specifikovano v 4.2.6;

— vyvolat automatické oddaleni valce alespofi na 50 mm béhem 5 s v souladu s PLr = d, kategorie 3. Oddaleni
valce nesmi vyvolat dal§i nebezpeci, napfiklad stlateni mezi valcem a pevnou &asti;

— dovolit z&chranny zpétny pohyb, jak je specifikovéno v 4.2.7.

4.3.1.6 Nemechanicky ovladana bezpeénostni vypinaci zarizeni

Svételné clony musibytpodle EN 61496-1:2013, typ 3 nebotyp 4 a musi byt umisténé podleEN ISO 13855:2010,
kapitola 6. Skenery musi byt podle CLC/TS 61496-3, typ 3.

— vyvolat zastaveni kalandrovacich valcu, jak je specifikovano v 4.2.6;

— vyvolat automatické oddaleni valce alespofi na 50 mm béhem 5 s v souladu s PLr = d, kategorie 3. Oddaleni
valce nesmi vyvolat dalSi nebezpedi, napfiklad stlaCeni mezi valcem a pevnou €asti; a

— dovolit z&chranny zpétny pohyb, jak je specifikovano v 4.2.7.
4.3.1.7 Blokovani ochrannych kryti s blokovanim nebo ochrannych zafizeni pouze pro sefizovani

4.3.1.7.1 Obecné

Z divodu sefizovani stroje mGze byt nezbytné otacet nebo posunovat kalandrovaci valce s blokovanym jednim
nebo vice ochrannymi kryty nebo bezpe€nostnimi zafizenimi, které brani v pfistupu ke vstupni §térbiné, ktera je
zablokovana. V tomto pfipadé musi byt bezpecnosti obsluhy dosaZzeno pouZitim zvlaStniho rezimu Fizeni aktivo-
vaného volicem rezimu podle 4.2.1, ktery vyfadi vSechny ostatni rezimy fizeni. BezpecCnostni Castifidiciho sys-
tému (SRP/CS) musi byt podle PLr = d, kategorie 3. Cinnost nebezpednych &asti musi byt mozna pouze tehdy,
kdyz:

a) ochranny kryt umistény ve vzdalenosti od prostoru stlaceni podle rozmérl specifikovanych
v EN ISO 13857:2008, tabulka 4 a 4.3.1.2 (viz obrazek 5) je detekovan podle PLr = d, kategorie 3 pusobici
jako ochranny kryt s blokovanim specifikovany v 4.3.1.3 v této normé; nebo

b) jsou splnény pozadavky pro zvlastni pohyb uvedené v 4.3.1.7.2.4.

Legenda

1 nebezpedény prostor
2 prostor Cisténi
3 ochranny kryt umistény podle EN ISO 13857:2010a4.3.1.2 v této normé

Obrazek 5 — Priklad ochranného krytu specialné navrzeného
pro cisténi v nebezpeéném prostoru valcu
4.3.1.7.2 Pozadavky na otaceni valci béhem sefizovani

Jestlize je zablokovan jeden nebo vice ochrannych krytl nebo bezpeénostnich zafizeni branicich pFistupu ke
vstupni §térbiné a neni pouzit ochranny krytuvedeny v 4.3.1.7.1 a), musi byt ota€eni kalandrovacich valcli mozné
pouze tehdy, kdyzjsou splnény vSechny nasledujici pozadavky:
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— otaceni kalandrovacich valcl musi byt fizeno neustalou aktivaci tipovaciho ovladaciho zafizeni odpovidajiciho
PLr = c. Jestlize je tipovaci ovladaci zafizeni instalovano na pfenosné jednotce, musi mit tfipolohovy ovladac,
jak je definovanv EN ISO 60947-5-8:2006, 2.2; a

— rychlost ota€eni musi byt omezena na maximum 3 m/min v souladu s PLr = d; a

— mezera mezi obéma kalandrovacimi valci a mezi kalandrovacimi valci a pevnymi ¢astmi musi byt vétsSi nebo
rovna 50 mm; obvod pro blokovani mezi oddalovanim a otacenim kalandrovacich valcd musi odpovidat
PLr=c.

— fidici stanice musi byt umisténa na misté, které poskytuje jasny vyhled do nebezpecného prostoru.
4.3.1.7.3 Pozadavky na uzaviraci pohyb béhem sefizovani mezery mezi valci

Jestlize je zablokovan jeden nebo vice ochrannych krytli nebo bezpeénostnich zafizeni branicich pfistupu do
prostoru stlaovani a neni pouZzit ochranny kryt uvedeny v 4.3.1.7.1 a), musi byt uzaviraci pohyb kalandrovacich

valcu pfi sefizovani mezery mozny pouze tehdy, kdyz jsou splnény v§echny nasledujici pozadavky:

— uzaviraci pohyb musi byt ovladan nepfetrzitou aktivaci tipovaciho ovladaciho zafizeni podle PLr= c. Jestlize
je tipovaci ovladac¢ pfipevnén na pfenosné jednotce, musi to byt tfipolohovy spinag, jak je definovano
v EN 60947-5-8:2006, 2.2; a

— rychlost uzavirani musi byt omezena na 10 mm/s podle PLr=d; a
— fidici stanice musi byt umisténa na misté, které poskytuje jasny vyhled do nebezpecného prostoru.

Jestlize je béhem uzaviraciho pohybu nezbytné otaceni valch, muze stejné tipovaci ovladaci zafizeni ovladat
i otaceni podle 4.3.1.7.2.

Viz 6.2.3 g).

4.3.1.7.4 Pozadavky na otaceni valci béhem sefizovani pro laminovani zatepla

Jestlize je zablokovan jeden nebo vice ochrannych krytl nebo bezpecnostnich zafizeni branicich pfistupu ke
vstupni §térbiné a neni pouzit ochranny kryt uvedeny v 4.3.1.7.1 a), musi byt ota¢eni kalandrovacich valcu pro

laminovani za tepla povoleno pouze tehdy, kdyz jsou splnény vSechny nasledujici pozadavky:

— otaceni kalandrovacich valci musi byt ovladano nepfetrzitou aktivaci tipovaciho ovladaciho zafizeni
podle PLr = c. Jestlize je tipovaci ovladac pfipevnén na pfenosné jednotce, musi to byt tfipolohovy spinag, jak
je definovano v EN 60947-5-8:2006, 2.2; a

— rychlost ota€eni musi byt omezena na maximalné 15 m/min v souladus PLr=d; a

— fidici stanice musi byt umisténa na misté, které poskytuje jasny vyhled do nebezpecného prostoru.
4.3.1.8 Uvedeni do provozu

4.3.1.8.1 Obecné

Vyrobce musi poskytnout bezpe&né prostfedky pfistupu ke spusténi provozu (viz 4.11), pokud neni mozné toho
dosahnout z urovné podlahy. Nesmi byt umoznén pfistup do nebezpecnych prostor strojniho zafizeni.

Viz také 6.2.3 f).

4.3.1.8.2 Bézné uvedeni do provozu

Spusténi provozu musi byt mozné pouze po zaznéni zvukového vystrazného signalu podle EN ISO 7731:2008
a EN 61310-1:2008. Signal musi pokracovat, dokud se valce nezaCnou otacet a minimalni doba jeho trvani musi
byt5s.

4.3.1.8.3 Zvlastni rezim ovladani pro uvedeni do provozu, jestlize je nutné zablokovat ochranné kryty
nebo ochranna zafizeni

Jestlize je nezbytné odstranit nebo zablokovat nékteré ochranné kryty nebo ochranna zafizeni z divodu uvedeni

do provozu, bezpec€nosti obsluhy musi byt dosazeno pouzitim zvlastniho rezimu ovladani, ktery je aktivovan vo-

lic¢em rezimu podle 4.2.1 a ktery:

— zablokuje v8echny ostatni rezimy ovladani. Bezpe€nostni ¢ast fidiciho systému (SRP/CS) musi byt podle
PLr = d, kategorie 3; a
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— povoliprovoz nebezpecnych &asti pouze nepfetrzitou aktivaci tipovaciho ovladaciho zafizeni. Bezpe€nostni
Cast fidiciho systému (SRP/CS) musi byt podle PLr=c; a

— povoliprovoz nebezpe€nych &asti pouze pfi snizené rychlosti 5 m/min. Bezpec€nostni €ast fidiciho systému
(SRP/CS) musi byt podle PLr=d, nebo PLr = c, jestlize mezera mezi valci je véts§i nez 50 mm); jestlize se tato
mezera mUze sefizovat, musi byt monitorovana a ota€eni se musi zastavit podle PLr=c; a

— zabrani jakémukoliv provozu nebezpeénych funkci uUmysinou nebo nedmysinou aktivaci senzor(i na stroji.

Je dllezité, ze obsluha musi mit volny vyhled do nebezpe¢ného prostoru. V zavislosti na velikosti a uspofadani
kalandru muze bytnezbytné poskytnutinékterych vizualnich pomcek, naptiklad zrcadel, uzavieného televizniho
okruhu (CCTV).

Jakmile se uvolni ruéni ovladani, musi se pohyb zastavit pomoci brzdy.

4.3.1.8.4 Volba zpétného pohybu

Jestlize je pro uvedeni do provozu nutny zpétny pohyb, musi byt bezpe€nosti obsluhy dosazeno pomoci nasle-

dujicich opatfeni:

— pouziti zvlastniho rezimu ovladani aktivovaného voli€em rezimu podle 4.2.1, ktery zablokuje vSechny ostatni
rezimy ovladani. Bezpe€nostni ¢ast fidiciho systému (SRP/CS) musi byt podle PLr = d, kategorie 3; a

— volbazpétného pohybu voli€¢em rezimu musi spustit blikajici vystrazné svétlo v blizkosti novych prostoru s ne-
bezpecim stlaceni, které pfi zpétném pohybu vzniknou (viz 6.2.3). Signal musi pokra¢ovat tak dlouho, dokud
je prepina¢ v tomto rezimu.

Jestlize jsou nové prostory s nebezpe€im stlaceni vzniklé pfi zpétném pohybu chranény ochrannymi kryty, musi

mit tyto ochranné kryty rozméry specifikovanév EN ISO 13857:2008, tabulka 4 a 4.3.1.2 v této normé. Jestlize

jsou tyto ochranné kryty pohyblivé, musi byt mozné pracovat s nebezpeCnymi ¢astmi pouze tehdy, kdyz je pfi-

tomnost detekovana podle PLr = d, kategorie 3.

Jestlize nejsou nové prostory s nebezpe€im stlaceni vzniklé pfi zpétném pohybu chranény ochrannymi kryty, je

provoz nebezpecnych ¢asti dovolen pouze tehdy, kdyZ jsou splnény vSechny nasledujici pozadavky:

— pohyby musi byt ovladany trvalou aktivaci tipovaciho ovladaciho zafizeni. Bezpecnostni ¢ast fidiciho systému
(SRP/CS) musi byt podle PLr=c; a

— rychlost musi byt omezena na 5 m/min. Bezpec€nostni ¢ast fidiciho systému (SRP/CS) musi byt podle PL-=d,
nebo PLr = c, jestlize mezera mezi valci je vétsi nez 50 mm; jestlize se mezera mlzZe sefizovat, musi byt
monitorovana a ota¢eni se musi zastavit podle PLr=c; a

— musi byt zabranéno jakémukoliv provozu s nebezpeénymi funkcemi imyslnym nebo nedmysinym plsobenim
na Cidla stroje.

Je dllezité, Ze obsluha musi mit volny vyhled do nebezpe¢ného prostoru. V zavislosti na velikosti a uspofadani
kalandru maze bytnezbytné poskytnutinékterych vizualnich pomcek, naptiklad zrcadel, uzavieného televizniho
okruhu (CCTV).

Jakmile se uvolni ruéni ovladani, musi se pohyb zastavit pomocibrzdy.

4.3.1.9 Kombinace dvou ochrannych zafrizeni

Pokud je nezbytné dovolit obsluze pfistoupit blize ke kalandrovacim valcim, musi se nebezpeény prostor zmensit
omezenim rychlosti ota€eni valcd z vmax nebo vp na vr. Uhel zastaveni a se potom zméni na ar; vysledny nebez-
pecny prostor se zmenSenymi rozméry je znazornén na obrazku 6 b).

F = délka oblouku a Fr =délka oblouku ar
T
F= —— xDa (a ve stupnich Fr= —— x Dar (ar ve stupnich
260 ( pnich) "= 36 r (ar pnich)
D . D .,
F= 3 a (a v radianech) Fr = 3 ar (ar v radianech)
kde

F, Fr a D jsou vyjadfeny v milimetrech.
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a) Rozméry nebezpecného prostoru b) Rozméry zmenseného nebezpecného prostoru

Legenda

1 prostor stlaceni

2 nebezpedny prostor

3 pozadovany bod pfiblizeni

4  zmenSeny nebezpelny prostor

Obrazek 6 — Nebezpecny prostor a zmenseny nebezpeény prostor

Pfistupu do zmen3Seného nebezpetného prostoru musi byt zabranéno kombinaci dvou ochrannych zafizeni, jak
je znazornéno na obrazku 7.
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Legenda
1 ochranné zafizeni 1: Zafizeni vzdalenéjsiod nebezpeéného prostoru
2 ochranné zafizeni2: Zafizeni bliz§i k nebezpe&nému prostoru
Prostor | volné pfistupny prostor, ze kterého neni mozno dosahnouthornimi konéetinami do prostoru IV

Prostor Il prostor, do kterého je dovolen pfistup téla, pokud se valce otaceji snizenou rychlosti vr
Prostor Il prostor, do kterého je dovolen pFistup hornimi konéetinami, pokud se valce otacejirychlosti vy$si nez vr
Prostor IV nebezpelny prostor kalandrovacich valcu, do kterého je dovolen pfistup hornimi konéetinami, pokud se valce

otaceji snizenou rychlosti vr

Prostor V. nebezpelny prostor s redukovanymirozméry, do kterého je pfistup zakazén ve vSech pfipadech

Obrazek 7 — Kombinace dvou ochrannych zafrizeni

Ochranné zafizeni 1 musi byt podle 4.3.1.1 s vyjimkou pevného ochranného krytu a bezpe€nostni vypinaci tyCe.

Ochranné zafizeni 2 musi byt podle 4.3.1.1 s vyjimkou pevného ochranného krytu.

Kombinovana bezpec€nostni zafizeni musi pracovat tak, jak je uvedeno dale:

Pro vstup do prostoru Il musi obsluha pozadovat snizeni rychlosti z vp na vr pomoci imysiné aktivace ovlada-
ciho zafizeni, které musi byt umisténo v prostorul. Dosazeni snizené rychlosti musi byt vizualné indikovano;

Pohyb obsluhy z prostoru | do prostoru Il musi vyvolat zastaveni kalandrovacich valcl podle 4.2.6 aktivaci
bezpe€nostniho zafizeni 1, jestlize valce bé&zi rychlostivy$Sinez vr. Pohyb obsluhy z prostoru | do prostoru ll,
jestlize vélce bé&Zi rychlosti vr, nesmi vyvolat pfikaz k zastaveni. Monitorovani rychlosti musi mit uroven vlast-
nosti PLr =c;

Dosazeni prostoru V hornimi konéetinami musi vyvolat zastaveni kalandrovacich valct neumysinou aktivaci
ochranného zafizeni 2. Jestlize je timto zafizenim bezpelnostni vypinaci tyg, jak je specifikovano v 4.3.1.4,
musi byt umisténa jako na obrazku 4, avSak s Uhlem a nahrazenym uhlem na ar;

Zvyseni rychlosti kalandrovacich valct z vr na vp musi byt mozné pouze ruénim ovladaéem a az poté, kdy se
obsluha vratila zpét z prostoru Il v prostoru I. Navrat obsluhy z prostoru Il do prostoru | musi byt signalizovan
aktivaci potvrzovaciho spinace umisténého v prostoru | na takovém misté, aby nemohl byt uveden v &innost
z prostoru Il. Potvrzovaci signal musi byt dan z mista, které poskytuje jasny vyhled do prostoru Il, v pfipadé
nutnostii pomocizrakovych pomucek.

Viz také 6.2.3 c)a 6.2.3 f).
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4.3.2 Dalsi pozadavky na ¢isténi

Stroj musi byt konstruovan tak, aby pfi jeho €iSténi nemusela obsluha vstupovat do nebezpeéného prostoru u ka-
landrovacich valcli znadzornéného na obrazku 3, napfiklad pouzZitim automatického gisticiho zafizeni, Eisticich
nastroja.

Jestlize jsou prostory stlaeni pfistupné z pracovnich stanovist pro ¢iSténi, musi byt tato stanovisté chranéna tak,
jak se specifikovano v 4.3.1.1. Jestlize je kvuli ¢iSténi zablokovan jeden nebo vice ochrannych krytt nebo ochran-
nych zafizeni zabranujicich pfistupu do nebezpeéného prostoru, musi byt mozné otaceni kalandrovacich valcl
pro sefizovani pouze tehdy, jsou-li splnény pozadavky uvedené v 4.3.1.7.

Vyrobce musi poskytnout bezpe¢né prostfedky pfistupu pro operace ¢isténi (viz 4.11), jestlize to neni mozné
provést z podlahy. Tyto prostfedky nesméji dovolit pfistup do nebezpednych prostor stroje.

Musi byt dodrzeny ergonomické zasady (viz EN 614-1:2006+A1:2009).

V navodu k obsluze musi byt uvedeny podrobné informace o bezpe€nych postupech ¢isténi (viz 6.2.3 h)).

4.3.3 Nebezpeci zpusobena prevodovym systémem
Nebezpe¢im zplsobenym pfevodem musi byt zabranéno jednim nebo vice z nasledujicich zplsob:
— pevnymiochrannymi kryty podle EN ISO 14120:2015;

— ochrannymi kryty s blokovanim s drovni vlastnosti PLr = ¢ a umisténymi podle EN ISO 13855:2010, kapitola
9.

Bezpecné vzdalenosti musi byt podle EN ISO 13857:2008, tabulka 2, tabulka 3 a tabulka 4.

4.3.4 Nebezpeci u pomocnych valecku
Pristupu k pomocnym valeckim musi byt zabranéno jednim nebo nékolika z nasledujicich zplisob:
— umisténim pomocnych vale¢kl ve vySce rovnajici se nebo vétsinez 2 700 mm nad Urovni, kde stoji obsluha;

— umisténi pomocnych vale€kl vzhledem ke kalandrovacim valcim, ostatnich vale¢kl nebo pevnych ¢asti tak,
aby byly dodrzeny vzdalenosti uvedené v EN 349:1993+A1:2008, tabulka 1 pro paZi;

— pevné ochranné kryty podle EN ISO 14120:2015 nebo pevné Casti stroje plsobicijako pevné ochranné kryty
a umisténé podle ENISO 13857:2008, tabulka 2, tabulka 3 a tabulka 4 nebo podle 4.3.1.2;

— ochranné kryty s blokovanim podle EN ISO 14120:2015 nebo ochranné kryty s blokovanim a jisténim podle
EN ISO 14120:201. Bezpecna vzdalenost musi byt podle EN ISO 13857:2008, tabulka 2, tabulka 3 a tabulka
4. Musi byt zvolen typ blokovani podle EN ISO 14119:2013;

— bezpec€nostni vypinaci zafizeni podle 4.3.1.4.

Otevieni ochranného krytu s blokovanim nebo umyslina nebo neumysina aktivace bezpe€nostniho vypinaciho
zafizeni musi uvést valeCky do klidu nebo musi vyvolat oddaleni valeCku tak, aby byly dodrzeny vzdalenosti
uvedené v EN 349:1993+A1:2008 podle tabulky 1 pro pazi.

Ochranné kryty s blokovanim nebo bezpe€nostni vypinaci zafizeni

— musi zastavit nebo vyvolat automatické oddaleni valcli podle PLr=d;

— musi byt umistény podle EN ISO 13855:2010.

Signal pro odjisténi zajisténého ochranného krytu musi byt podle PLr=c.

Zastaveni a oddaleni pomocnych vale¢ku nesmi vyvolat dal$inebezpeci zpUsobené postupujicim materialem.

Po oddaleni musi byt vale¢ky, které by mohly klesnout v disledku gravitace, zabezpeceny v oteviené poloze,
napfiklad pouzitim zpétného ventilu, a musi byt zabranéno neudmysinému uzavfeni. Uvolnéni musi byt mozné
pouze ruéni aktivaci. Ru¢ni reset oddéaleni musi byt instalovan v poloze, kterd poskytuje jasny vyhled do nebez-
pec¢né zény. Aktivace ruéniho resetu nesmi zpUsobit jakykoliv pohyb pomocnych valecku.

4.3.5 Nebezpecéi zpisobena pomocnym zafizenim

4.3.5.1 Nebezpeci porezani zplusobena kontaktem s feznymi hranami pasového fezaciho zarizeni

Pokud nejsou fezné hrany ze své podstaty bezpecné vzhledem k jejich umisténi, musi byt chranény pfed neu-
myslnym kontaktem; viz také 6.2.3 i).

Bé&hem provozu musi byt odkryta pouze ¢ast nezbytna pro fezani.
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4.3.5.2 Nebezpecéi porezani, stfihu a stlaceni zplisobena pohyby zafizeni na fezani pasu (s feznymi
nebo nefeznymi hranami) a jejich spoustécich mechanizm
Pohyb zafizeni na fezani pasu z klidové polohy do pracovni polohy musibyt proveden pouze:

— ru€né, za predpokladu, Ze ke spusténi pohybujsou nutné obé ruce, napfiklad dvé mechanicka zafizeni akti-
vovana soucasng; nebo

— tipovacim ovladacim zafizenim v souladu s PLr = ¢ umisténym alespori 2 m od fezaciho zafizeni pasu v kli-
dové pozici; nebo

— dvouruénim ovladacim zafizenim podle EN 574:1996+A1:2008, typ 1 umisténym podle EN ISO 13855:2010,
kapitola 8.

Nebezpeéi pofezani, stfihu a stlateni zpUsobené kontaktem zafizeni na fezani pasu s kalandrovacim valcem
nebo s pomocnymi valeCky musi byt zabranéno umisténim zafizeni na fezani pasu ve vysSce rovnajici se nebo
vétsi nez 2700 mm nad urovni, kde stoji obsluha, nebo pomoci ochrannych krytd umisténych podle
EN ISO 13857:2008, tabulka 2.

Tam, kde jsou pouzity ochranné kryty, musi to byt ochranné kryty s blokovanim a ji§ténim nebo pevné ochranné
kryty. Blokovani musi byt navrzeno tak, aby:

— nebylo mozné otevfit ochranny kryt dfiv, nez bude zafizeni na fezani pasu ve své klidové poloze nebo dokud
nebudou kalandrovaci valce nebo pomocné valecky v klidu; a

— nemohl byt stroj spustén, dokud nebude zafizeni na fezani pasu ve své klidové poloze nebo dokud nebude
ochranny kryt uzavien a zajistén.

SRP/CS musi odpovidat PLr=c.

Sefizovani zafizeni na fezani pasu se musi byt provadét:

— s uzavienym ochrannym krytem; nebo

— s otevifenym ochrannym krytem, jestlize jsou splnény vSechny nasledujici podminky:
— kalandrovaci valce nebo pomocné vale¢ky jsou v klidu;

— je voli€em rezimu aktivovan zvlastni provozni rezim podle 4.2.1 a EN ISO 12100:2010, 6.2.11.9 podle
PLr=c;

— pohyby jsou ovladany tipovacim ovladacim zafizenim podle PLr = ¢ umisténym alespofi 2 m od zafizeni
na fezani pasu v klidové poloze a s dobrou viditelnosti.

Viz také 6.2.3. i).

4.3.5.3 Vodici desky

Pokud je kalandr vybaven vodicimi deskami, nesmi mezera mezi kalandrovacimi valci a vodicimi deskami béhem
normalniho provozu pfekroc€it 4 mm a pracovni poloha vodicich desek musi byt detekovana. Provoz kalandru
musi byt moZny pouze tehdy, jestliZze jsou vodicidesky v pracovnipoloze. Tato bezpe&nostni funkce musi odpo-
vidat PLr = c.

Tam, kde existuje nebezpedli padu vlivem gravitace, musi byt tomuto nebezpedi zabranéno omezovacim zafize-
nim (napfiklad zpétny ventil). Tam, kde je zapojen Fidici obvod, musi odpovidat PLr= c.

4.3.5.4 Podavaci dopravnik

Podavacidopravnik musi byt podle EN 619:2002+A1:2010 pro zabranéni nebezpecim zpUsobenym v bézici Stér-
biné.

Zabranéni nebezpelim souvisejicich s pohybem kyvného podavaciho dopravniku musi byt provedeno jednim
nebo vice z nasledujicich zplsobu (viz obrazek 8):

- pevné ochranné kryty podle EN ISO 14120:2015 umisténé podle EN ISO 13857:2008, tabulka 1, tabulka 3
a tabulka 4;

- rohoz a podlaha citlivé na tlak nebo bezpe€nostni vypinaci zafizeni podle 4.3.1.5 nebo 4.3.1.6, které za-
stavi dopravnik;

- minimalni mezera mezi dopravnikem a pevnymi ¢astmi podle EN 349:1993+A1:2008, tabulka 1 pro paZi;
- omezeni sily aktivujici kyvavy pohyb dopravniku na 150 N.
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Ridici obvod vztahujici se k rohozi a podlaze citlivymi na tlak nebo k bezpe&nostnim vypinacim zafizenim nebo,
jestlize se vztahuje k omezeni sily, musi zastavit dopravnik podle PLr= c.

Legenda

1 pevnyochranny kryt
bezpecénostnivypinacizafizeni
pouzitiEN 349:1993+A1:2008
omezenisily

pevné ¢asti

a b wWODN

Obrazek 8 Kyvny podavaci dopravnik, pfriklady zplisobl ochrany

4.3.5.5 Pohanéna pohybliva infraervena jednotka

Pokud je kalandr vybaven pohanénou pohyblivou infraervenou jednotkou, musi byt zabranéno nebezpe&nému
pohybu jednim z nasledujicich zplsob:

— tipovacim ovladacim zafizenim poskytujicim dobry vyhled a podle PLr= c, ve vzdalenosti 2 m;

— dvouruénim ovladacim zafizenim podle EN 574:1996+A1:2008, typ I, umisténym podle EN ISO 13855:2010,
kapitola 8;

— ochrannymi kryty s blokovanim s trovni vilastnosti PLr = ¢, podle EN ISO 14119:2013 a umisténymi podle
EN ISO 13855:2010, kapitola 9;

— pevnymiochrannymi kryty, jak jsou definovany v EN ISO 14120:2015.
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Bezpectné vzdalenosti ochrannych krytd musi byt podle EN ISO 13857:2008, tabulka 2, tabulka 3 a tabulka 4.

4.3.6 Pohanény pohyb pro zapojeni/odpojeni kalandru

Aby se predeslo nebezpeti narazu a stlaceni v disledku pohanéného pohybu celého kalandru, musi byt pfijato
jedno nebo vice z nasledujicich opatfeni:

ochranné kryty s blokovanim podle EN ISO 14119:2013, umisténé podle EN ISO 13855:2010, kapitola 9;

— pevné ochranné kryty podle EN ISO 14120:2015;

— rohoZ nebo podlaha citlivé na tlak podle EN ISO 13856-1:2013, umisténé podle ENISO 13855:2010, kapitola
7;

— svételné clony podle EN 61496-1:2013, typ 3 nebo 4, umisténé podle EN ISO 13855:2010, kapitola 6 a/nebo

skenery podle CLC/TS 61496-3:2008, typ 3.

Bezpecnostni vzdalenosti pro ochranné kryty musi byt podle EN ISO 13857:2008, tabulka 2, tabulka 3 tabulka 4
a tabulka 7.

Ridici obvod musi zastavit pohyb celého kalandru podle PL: = c.

Jestlize je blokovacifunkce ochrannych krytd a ochrannych zafizeni zablokovana pomoci voli¢e rezimd podle
4.2.1, pficemz rezim ovladani odpovida EN ISO 12100:2010, 6.2.11.9 podle PLr = c:

— musi byt poskytnuto tipovaci ovladaci zafizeni dovolujici pohyb stroje maximalni rychlosti pouze 100 mm/s
podlePLr=c; a

— musi byt poskytnuto automaticky pracujici akustické a/nebo optické signalizacni zafizeni, které varuje pfed
hrozicim pohybem stroje (viz 6.2.3 p)).

NeocCekavanému pohybu kalandru musi byt zabranéno zablokovanim transportnich kol na podlaze, napfiklad
brzdou nebo upinacimi prvky.

4.4 Stabilita

4.41 Nebezpeci zpusobena padem vlivem gravitace po oddaleni valce

Tam, kde existuje nebezpeci padu valcu padsobenim gravitace, musi byt instalovano zafizeni (napfiklad zpétny
ventil) pro zabranéni padu vlivem gravitace. Tam, kde je zapojen fidici obvod, musibyt podle PLr= c.

4.4.2 Stabilita kalandru

Provedeni kalandru musi zajistit stabilitu véetné dynamického zatizeni bud konstrukci, nebo poskytnutim upev-
fnovacich bodd umoznujicim pfipevnéni k podlaze nebo zakladu (viz 6.2.3 q)).

4.5 Nebezpeci Urazu elektrickym proudem

4.5.1 Uraz nebo popaleni zpisobené kontaktem s zivymi nebo nezivymi éastmi

Elektricka instalace musi splfhovat EN 60204-1:2006 a zejména pozadavky uvedené v EN 60204-1:2006, 6.2 pro
ochranu pfed nebezpecnym dotykem zivych ¢astia v EN 60204-1:2006, 6.3 pro ochranu pfed nebezpecnym do-

tykem nezivych ¢asti.
4.5.2 Uraz nebo ohen zplsobené elektrostatickym vybojem

Strojni zafizeni musi byt konstruovano a vyrobeno tak, aby zabranilo nebo omezilo vznik potencialnich nebezpeci
elektrostatického vyboje a/nebo musi byt vybaveno systémem pro jeho vybijeni.

Vzniku elektrostatického vyboje musi byt zabranéno vhodnymiopatfenimi, jako je vytvofeni nebo pouziti vodivych
povrchd, které jsou vnitfné propojeny a uzemnény nebo pouzitim ionizaéniho zafizeni.

Viz také 6.2.3 )).
4.6 Tepelna nebezpedi

4.6.1 Popaleniny zplGsobené kontaktem s horkymi ¢astmi kalandru nebo s horkym materidlem

Pro ochranu pfed popalenim zplisobenym neuimysinym kontaktems horkymic¢astmi kalandru musi byt poskytnuty
pevné ochranné kryty, tepelné Stity €i izolace tak, aby nebyly pfekroCeny prahové hodnoty popaleni uvedené
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v EN ISO 13732-1:2008. Tam, kde neni z technickych dlvod pfistupu k horkym ¢astem zabranéno, musi byt
takové Casti oznaCeny vystraznymi znackami.

JestliZze jsou horké materidly pfistupné mimo prostfedky ochrany ur€ené pro horké ¢asti kalandru, musi byt v bliz-
kostipfistupovych mist pfipevnény vystrazné znacky. Kromé toho musibytuvedeny instrukce v navoduk obsluze
(viz 6.2.3 k)). Viz také 6.3.

4.6.2 Opareniny zpusobené vystriknutim tekutiny prenasejici teplo

Pro ochranu obsluhy pfed opafenim zplUsobenym tekutinou pfenasejici teplo v pfipadé prasknuti hadice, musi
byt pro ochranu prostord, kde osoby pracuji nebo prochazeji, umistény pevné uzaviené ochranné kryty nebo
pevné §tity.

Konce hadic dopravujicich tekutiny pod tlakem vy$8im nez 5 MPa musi byt upevnény dalSimi zajiStovacimi pro-
stfedky podle ENISO 12100-2:2010, 6.2.12.2.
4.6.3 Popaleniny zplsobené infraervenym zarenim

Nebezpeci zpUsobena popalenim vlivem infracerveného zafeni musibytvylou€ena bud instalaci Stitu, nebo vzda-
lenosti.

Emise zafeni musi byt stanoveny na nejnizsi urovni podle EN 12198-1.

4.7 Ochrana proti ohni
Jestlize je infracervena radiacni jednotka, musi byt stroj konstruovan tak, aby zadny hoflavy material nemohl byt
v kontaktu s horkymi ¢astmi, které mohou zpusobit oheri.

4.8 Nebezpeci zplsobena hlukem

4.8.1 Hlavni zdroje hluku

Hlavni zdroje hluku jsou:

— pohony motorq;

— hnaci pfevodové systémy;

— pneumatické systémy;

— tlakové vypoustéci ventily/vyfukové systémy;
— ventilaéni systémy;

— hydraulické jednotky;

— regulaéni ventily;

— potrubi.

Kromé toho muaze byt hluk generovan pfidavnymi zafizenimi a samotnym provozem.

4.8.2 Snizovani hluku u zdroje pomoci konstrukce

Kalandry musi byt navrzeny a konstruovany tak, aby rizika zplsobena emisi vzduchem §ifeného hluku byla sni-
Zena na nejniz$i uroven, ato s ohledem na technicky pokrok adostupnost prostfedkd pro snizovani hluku, zvlasté
pak u zdroje; viz také EN ISO 11688-1:2009.

POZNAMKA  Uzite&né informace o mechanismech generujicich hluk poskytuje EN 1SO 11688-2.

U pohonu a pfevodové jednotky (jednotek) musi byt snizeni hluku dosazeno volbou nizko hluénych soucasti. Pro
snizeni hladin hluku by mély byt pouzity nizko hluéné chladici systémy.
4.8.3 Snizovani hluku pomoci zafizeni

Pneumatické systému musi byt dodany se zafizenimi ke snizovani hluku (napfiklad tlumi¢e na vstupech/vystu-
pech vzduchu, tlumi¢e odsavani u pneumatickych systémda, a to zejména u vyfuku).

Viz 6.2.4.

29



FprEN 12301:2019 (C2)

4.8.4 Informace souvisejici se snizovanim hluku
Viz také 6.2.4 a pfiloha A.

4.9 Nebezpeci zplisobena nedodrzenim ergonomickych zasad

Kalandr a jeho ovladace musi byt konstruovany tak, aby poskytly vhodny neunavujici pracovni postoj.

Vzhledem k tomu, Ze je nutné dezénovaci valec nebo véaleCky ¢asto vymeénovat, musibyt k dispozici mechanické
manipulaéni zafizeni, které napomaha pfitéto vyméné. Viz 6.2.3 I)).

Viz také EN ISO 12100:2010, 6.2.8.

Pro kalandr, kde je pro spusténi provozu nezbytna Sachta, viz 6.2.3 n)).

4.10 Nebezpedi zpusobena neoc¢ekavanym spusténim

Zabranéni neoCekavanému spusténi musi byt dosazeno podle EN ISO 14118:2018 a EN 60204-1:2006, 5.4.

4.11 Nebezpeci uklouznuti, zakopnuti a padu

Ur€ena vyvysSena pracovni stanovisté u kalandru musi mit bezpeéné prostredky pfistupu (viz obrazek G.1.)

Viz také EN ISO 12100:2010, 6.3.5.6.
Prostfedky pfistupu musi byt podle EN ISO 14122-1:2016, EN ISO 14122-2:2016, EN ISO 14122-3:2016,

EN ISO 14122-4:2016.
4.12 Nebezpeci generovana zpracovavanym materialem

Stroj musi byt konstruovan tak, aby mohl byt bez Upravy stroje umistén lokalni odsavaci ventilacni systém pro
odvadéni Skodlivych latek, pokud vznikaji.
Viz 6.2.3 o).

4.13 Nebezpedi zplisobena elektromagnetickym rusenim

Elektronické ovladaci systémy musi byt navrzeny a instalovany tak, aby byly chranény pred elektromagnetickym
ruSenim a aby byly stabilni, pokud jsou vystaveny provoznim podminkam nebo dojde k poruse elektrického sys-

tému podle EN 61000-6-2:2005.

Béhem instalace elektrickych a elektronickych soucasti musi vyrobce stroje postupovat podle informaci pro pou-
zivani dodanych vyrobcem téchto soucasti.

5 Ovérovani bezpecnostnich pozadavki a/nebo ochrannych opatreni

5.1 Ovéfovani splnéni bezpe¢nostnich pozadavk( a/nebo ochrannych opatfeni se musi provadét podle nize
uvedené tabulky 1.

5.2 Vtabulce 1 zahrnuji funkéni zkousky ovéreni funkce a u¢innosti ochrannych kryt a bezpeénostnich zafizeni
na zakladé:

— popisuuvedeného v navodu k obsluze;
— konstrukéni dokumentace vztahujici se k bezpec€nosti;

— pozadavkl uvedenych v kapitole 4 a v dalSich citovanych normach.

Tabulka 1 — Metody ovérovani

Clanek Bezpecnostni opatieni Metody ovérovani
Prohlidka Funkéni Méreni Vypocet
zkouska
4.1 Hydrauhc’:ke a pneumatické X X X X
vybaveni
421 Rezim ovladani
4.2.2 Spoustéci zafizeni
4.2.3 Zastavovaci zafizeni
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Clanek

Bezpecnostni opatieni

Metody ovérovani

Prohlidka

Funkéni
zkouska

Méreni

Vypocet

424

Zarizeni nouzového zasta-
veni

X

4.2.5

Zastaveni valcu

Schopnost oddéleni valcl

4.2.6

Zastaveni kalandrovacich
valcu

4.2.7

Zachranny zpétny pohyb

4311

Opétovné spusténi a ruéni
reset

Dalsi bezpe€nostni opatfi

Ochranné kryty s blokova-
nim nebo bezpe€nostni vy-
pinaci zafizeni neaktivni

Tipovaci ovladaci zafizeni
a omezena rychlost

4.3.1.2

Pevny ochranny kryt

Podavaci zarizeni

4.3.1.3

Ochranny kryt s blokova-

nim

Podavaci zafizeni puUsobici
jako ochranné kryty s blo-
kovanim a jisténim

4.3.1.4

Bezpecnostni vypinaci ty¢

DalSi pevné ochranné kryty
pod bezpe€nostnivypinaci
tycCi

Dal$i ochranné kryty s blo-
kovanim s ochrannym kry-
tem pod bezpecnostnivy-

pinaci ty¢i

4.3.1.5

Ostatni mechanicky aktivo-
vané bezpec¢nostni vypi-
naci zafizeni

4.3.1.6

Nemechanicky aktivované
bezpeénostni vypinaci za-
fizeni, napfiklad svételné
clony nebo skenery

4.3.1.7.1

Zvlastni reziim ovladani

4.3.1.7.2

Zvlastni rezim ovladani

4.3.1.7.3

Zvlastni rezim ovladani

4.3.1.7.4

Zvlastni rezim ovladani

x| X[ X| X

X[ X[ X[ X

4.3.1.8

Zvukovy vystrazny signal

x| X[ X| X| X

Voli¢ rezimu

X[ X[ X[ X[ X| X
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Clanek

Bezpecnostni opatieni

Metody ovérovani

Prohlidka

Funkéni Méreni

zkouska

Vypocet

4.3.1.8

Rezim tipovaciho ovladani
vpred

X X

SniZzena rychlost

Mezera mezi valci

Blikajici vystrazné svétlo

Rezim tipovaciho ovladani
zpét

Snizena rychlost

4.3.1.9

Kombinace dvou ochran-
nych zafizeni

4.3.2

Cisténi bez zasahu ob-
sluhy do nebezpecného
prostoru

Nepfistupné nebo nechra-
néné prostory s nebezpe-
¢im stlaceni

Zvlastni rezim ovladani

Bezpecné prostiedky pfi-
stupu

Ergonomie

4.3.3

Pevny ochranny kryt

Ochranné kryty s blokova-
nim

4.3.4

Vzdalenost

Umisténi

Pevny ochranny kryt

Ochranny kryt s blokova-
nim

Bezpeénostni vypinaci za-
fizeni

Gravitace

4.3.5.1

Neumysiny kontakt

4.3.5.2

Nutnost pouziti obou rukou
pro pohyb zafizeni na fe-
zani pasu

Tipovaci ovladaci zafizeni

Dvouruéni ovladaci zafi-
zeni

Bezpecnostni vzdalenost

Pevna vzdalenost ochran-
nych kryt(

Ochranné kryty s blokova-
nim a jisténim
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Clanek Bezpecnostni opatieni Metody ovérovani
Prohlidka Funkéni Méreni Vypocet
zkouSka
4.3.5.3 Vodici desky X X
4.3.5.4 Pevné ochranné kryty X
?ezp,ecnostnl vypinaci za- X X X X
fizeni
Minimalni mezery
Limitovana sila
4355 Tipovaci ovladaci zafizeni X X
Dvo’uruénl' ovladaci zafi- X X X
zeni
Qchranne kryty s blokova- X X X X
nim
Pevné ochranné kryty
4.3.6 Bezpe€nostni ohrazeni
Qchranne kryty s blokova- X X X X
nim
Tipovaci ovladaci zafizeni X X X X
Zvukové a/nebo optické X X
signaliza¢ni zafizeni
Brzdny systém X X X
4.4 Zafizeni t?ramm padu vli- X X X X
vem gravitace
4.5 N’ebezpeC| Urazu elektric- X X X
kym proudem
4.6.1 Pevny ochranny kryt, te- X X
pelny S§tit, izolace
Vystrazné signaly X
46.2 Pevné uzaviené ochranné
‘e X
kryty nebo Stity
Zajistovaci zafizeni
4.6.3 Stit nebo vzdalenost
Zareni X
4.7 Ohen
4.8 Hiuk X
4.9 Nedodrzené ergonomické
. X X
zasady
4.10 Zabranéni neolekava- X
nému spusténi
4.1 Bezpelné prostiedky pfi- X X X
stupu
4.12 Moznost odsavaciho venti- X
laniho systému
4.13 Elektromagnetické ruSeni X X X
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6 Informace o pouzivani

6.1 Obecné
Musi byt poskytnuty informace o pouzivani podle EN ISO 12100:2010, 6.4.

6.2 Navod k obsluze

6.2.1 Obecné

Kazdy kalandr musi byt vybaven navodem k obsluze uvadé&jicim obecné instrukce pro pouzivani podle
EN ISO 12100:2010, 6.45 a nasledujici informace a instrukce:

6.2.2 Informace o konstrukci stroje

— hodnoty snizené rychlosti vr, maximalni rychlosti vmax;

— hodnoty uhli zastaveni a, amax;

— seznam pozic ochrannych zafizeni, ktera nesméji byt zménéna uzivatelem.

6.2.3 Instrukce
a) Instrukce o postupech pfi méfeni Uhli zastaveni a o metodach a Cetnosti zkouseni brzd;
Tyto instrukce musi specifikovat opatfeni, ktera je tfeba ucinit pro pfenastaveni brzdného systému, aby bylo
zajisténo, ze:
1) naméfeny Uhel zastaveni nikdy nepfekroci stanoveny uhel zastaveni q;
2) namérfeny Uhel zastaveni v pfipadé pferuSeni dodavky energie nikdy nepfekro¢i amax (viz 4.2.6).

Jestlize se brzdny systém sklada z mechanické brzdy a elektricky ovladané brzdy, musi instrukce zahrnovat jak
zkou$eni kompletniho brzdného systému, tak i samotné mechanické brzdy;

b) instrukce o zachranném zpétném pohybu (viz 4.2.7);

c) instrukce o metodach a Cetnosti funk&nich zkousek bezpe€nostni vypinaci tyée (viz 4.3.1.4) nebo kombinaci
dvou ochrannych zafizeni (viz 4.3.1.9);

d) instrukce o spravném pouzivani bezpe€nostni vypinaci ty€e, zvlasté o tom, Ze tato ty€ se nesmi pouzivat
pro dosazeni normalniho zastaveni béhem provozu;

e) instrukce o hranicich nebezpecnych prostorli a vystrahu uvedenou v 6.3 se zdGraznénim na to, Ze po insta-
laci kalandru nesmi byt pouZito nic, co by obsluze umoznilo stat nad podlahou nebo nad pracovni plosinou;

f) instrukce o bezpe€nych postupech pro spousténi, sefizovani stroje, o bezpe€ném postupu pfi pfenastaveni
stroje, vyhledavani poruch a o postupech pfi udrzbé (viz 4.3.1.8 a 4.3.1.9);

g) instrukce pro bezpecné postupy pfi sefizovani mezery mezi valeCky (viz 4.3.1.7.3);
h) instrukce pro bezpeéné postupy pfi ¢isténi valcu (viz 4.3.2);
i) instrukce pro bezpetné postupy pfi sefizovani a vyméné noze (viz 4.3.5.1 a 4.3.5.2);

j)  instrukce o dalSich zemnicich spojeni pozadovanych z dlvod(i nebezpeci vytvarenych elektrostatickym na-
bojem (viz 4.5.2);

k) pokud je to G€elné, instrukce o poskytovani osobnich ochrannych pomicek tam, kde je mozny kontakt o&i
a/nebo pokozky se Skodlivymi materialy nebo latkami, napfiklad ochrannych rukavic proti popaéleni zpUisobe-
nému kontaktem s horkymi ¢astmi stroje nebo s horkymi materiély;

[) instrukce o bezpeénych postupech pfi vyméné valce nebo valecky;

m) instrukce pro pouzivani zafizeni pro oddalovanivalce, které je nezavislé na normalnich zdrojich energie, jak
je uvedeno v 4.2.5;

n) pokud je to nezbytné, instrukce o rozmérech jamy;

o) uzivateli by méla byt poskytnuta instrukce o montazi nebo umisténi lokalniho odsavaciho ventila¢niho sys-
tému, coz znamena, Ze lokalni odsavaci ventilatni systém by mél byt umistén v ramci odpovédnosti uzZiva-
tele, jestlize I1ze oCekavat, ze mohou vzniknout $kodlivé emise v disledku zpracovavani nékterych materialg;

p) instrukce pro bezpecné postupy, kdyz je aktivovano vystrazné zafizeni;
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instrukce pro bezpe¢nou dopravua instalaci (podminky pro stav podlahy, zaklady, pfipeviiovacibody, servis,
antivibracni montaz, osvétleni atd.).

6.2.4 Emise hluku

Navod k obsluze, technicka dokumentace a prodejni dokumentace popisujici kalandry musi:

poskytnout deklaraci o hodnotach emise hluku kalandr podle pfedpisu o testovani hluku uvedeném v pfiloze
A;

odkazovat na pfedpis o testovani hluku uvedeny v pfiloze A, na kterém je zaloZeno stanoveni hodnot emise
hluku kalandra, a které zakladni normy pro méfeni hluku byly pouZity;

obsahovat informace o moznych zpusobech instalace pro minimalizaci emisi hluku, zejména o instalaci pro-
tihlukovych zastén;

doporuéovat nosit osobni chranice sluchu, protoZe kalandry obvykle pracuji v lince s dal§imi hlu€nymi stroji.

6.3 Znaceni

Kazdy kalandr musi mit alespof toto znaceni:

obchodninazev a plnou adresu vyrobce a, jestlize existuje, jeho opravnéného zastupce;
oznaleni strojniho zafizeni;

povinné znaceni,

oznaceni série nebo typu;

vyrobni &islo, pokud existuje, nebo &islo stroje;

rok vyroby, coZ je rok, kdy byl dokon&en vyrobni proces;

vystrazné znacky upozomujici na horké povrchy (viz 4.6.1).

U horkych ¢asti musi vystrazna tabulka upozormovat na vysokou teplotu podle ISO 7010:2011, vystrazna znacka
WO017.

Kromé toho na kalandrech vybavenych bezpe€&nostnimi vypinacimi tyemi podle 4.3.1.4:

musi byt jasné a trvale vyznaCeny hranice nebezpecnych prostor na stojanu stroje na obou koncich kalandro-
vacich valctl linkami (oblouky) nejméné 10 mm Sirokymi a dosahujicimi az k drovni povrchi valc(;

musi mit stroj nasledujici upozornéni v blizkosti bezpe€nostnich vypinacich tyci: ,Tento strojneni bezpecny
pro osoby, které mohou dosahnout za hranice oznaené na stojanu stroje, aniz by aktivovaly bezpecnostni
vypinaci ty¢”.

3 Oznaceni CE pro stroje a jejich vyrobky uréené k uvedenina trh v EHP, jak jsou definovany v platné evropské smérnici
(smérnicich), napfiklad strojni zafizeni, vytahy, venkovni hluk, vybusna atmosféra ATEX, tlakova zafizeni.

35



FprEN 12301:2019 (C2)
Priloha A (normativni)

Predpis pro testovani hluku

A.1 Uvod

Tento pfedpis pro testovani hluku specifikuje veSkeré informace nezbytné pro efektivni a podle standardizovanych
podminek provadéna stanoveni, deklarovani a ovéfovani hodnot vzduchem §ifené emise hluku kalandrt.

Stanoveni téchto velicin je nutné pro:

— vyrobce pro deklarovani emitovaného hluku,

— porovnani s hlukem emitovanym u podobnych stroj(,

— Ucely regulace hluku u zdroje v etapé navrhu.

Uvadi metody méfeni hluku a provozni a montazni podminky tohoto testu.

PoutZiti této pfilohy zajiStuje reprodukovatelnost méfeni a porovnatelnost hodnot vzduchem Sifenych emisi hluku
v ramci stanovenych limitd danych stupném presnosti pouzité zakladni metody méfeni. Metody mérfeni hluku
povolené timto pfedpisem pro testovani hluku jsou technické metody (tfida pfesnosti 2). Pokud nejsou technicky
mozné, mohou byt pouzity provozni metody (tfida pfesnosti 3), s odlvodnénim pouziti takové metody.

A.2 Urcéovani vazené hladiny emisniho akustického tlaku A na stanovisti (stanovistich) obsluhy

A.2.1 Zakladni normy a postup méreni

Uréeni vazené hladiny emisniho akustického tlaku A musi byt provedeno za pouZiti jedné z norem
EN ISO 11201:2010 s tfidou pfesnosti 2, EN ISO 11202:2010 s tfidou pfesnosti 2 nebo EN ISO 11204:2010 s tfi-
dou pfesnosti 2.

POZNAMKA Uziteéné informace o riiznych metodach méfenivazené hladiny akustického tlaku A na pracovistich Ize nalézt
v EN ISO 11204:2010.

U kalandru, kde nejsou definovana pracovni stanovisté, musi byt pozice umisténi mikrofonu 1 m od obrysu stroje
a ve vysce 1,6 m. Nejvys$§i naméfena hodnotaa misto, kde byla zjiSténa, musi byt zaznamenany, oznameny a
deklarovany.

U kalandrd, u kterych material vklada a vyklada ruéné obsluha, se musi ur€eni vazené hladiny emisniho akustic-
kého tlaku A provadét na vSech uréenych pracovnich stanovistich definovanych vyrobcem v navodu k pouziti.
Doba trvani méfeni musi byt:

— pokud je emise hluku stabilni, musi byt doba trvani alespon 10 s;

— pokud kalandr bézi v nepfetrzitém rezimu, avsak s impulzivnimi emisemi hluku, musi byt doba trvani alesponi
1 min.

Jestlize neni mozné pouzit technickou metodu (stuper pfesnosti 2), mize se pouzit provozni metoda (napfiklad
EN ISO 11202:2010 se stupném pfesnosti 3) s oduvodnénim pouZiti takové metody.
A.2.2 Nejistota méreni

Jestlize se pouzije tfida pfesnosti 2 (technicka metoda), je standardni odchylka reprodukovatelnosti pro vazenou
hladinu A:

orAa = 1,5 dB, coZvede k nejistoté méfeni 3 dB, jestlize provozni podminky stroje jsou ustalené, coz je v pfipadé
kalandri obvyklé.

Nejistota méfeni muze byt mnohem vyssi, je-li pouzita tfida pfesnosti 3 (provozni metoda) a/nebo nejsou provozni
podminky stroje stabilni.

POZNAMKA Podrobné informace o nejistotich méFeni jsou uvedeny vENISO 11201:2010, kapitola 11,
EN ISO 11202:2010, kapitola 12 a EN ISO 11204:2010, kapitola 11. Viztaké EN ISO 4871:2009.
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A.3 Urcéovani vazené hladiny A akustického vykonu

A.3.1 Zakladni normy a postup méreni

U kalandrG, které emituji vaZzenou hladinu A akustického tlaku vy$s$i nez 80 dB, se musi také zméfit hladina
akustického vykonu.

UrCeni vazené hladiny A akustického vykonu se musi provést za pouziti norem EN ISO 3744:2010 nebo
EN ISO 9614-2:1996 s tfidou pfesnosti 2.

Jestlize neni mozné pouzit technickou metodu (tfida pfesnosti 2), mize byt pouzita provozni metoda (napfiklad
EN ISO 3746:2010 s tfidou pfesnosti 3) s uvedenim davodu pouZziti této metody.

Pokud se pouZzije EN ISO 3744:2010 nebo EN ISO 3746:2010, musi byt méfici povrch rovnhobéznostén a méfici
vzdalenost musi byt 1 m.

Doba trvani méfeni musi byt nasledujici:
— jestlize je emise hluku stabilni, musi byt doba trvani méfeni alespon 10 s;

— jestlize kalandr b&zi v nepfetrzitém reZimu, avSak s pulzujicimi emisemi hluku, musi byt doba trvani alespon
1 min.

A.3.2 Nejistota méreni

Jestlize se pouzije tfida pfesnosti 2 (technicka metoda), je smérodatna odchylkareprodukovatelnosti pro vazenou
hladinu A:

orA = 1,5 dB, coZvede k nejistoté méfeni 3 dB, jestlize provozni podminky stroje jsou ustalené, coz je v pfipadé
kalandri obvyklé.

Nejistota méfeni mize byt mnohem vys$Si, je-li pouZzita tfida pfesnosti 3 (provozni metoda) a/nebo nejsou provozni
podminky stroje stabilni.

POZNAMKA EN ISO 4871:2009 poskytuje metodu pro odvozeni celkové nejistoty méteni od hodnoty standardni odchylky
reprodukovatelnosti.

A.4 Montazni a provozni podminky

Béhem testovani hluku musi byt stroj instalovan a provozovan, jak je uvedeno/doporu¢eno vyrobcem v navodu
k obsluze.

Pro testovani hluku musi stroj pracovat bez naplné, avsak za provoznich podminek (napfiklad pfipraven pro
zpracovani materialu) a pfi maximalni rychlosti otacek.

Méfeni emise hluku musi provadét vyrobce ve spolupraci s uzivatelem. Za riznych provoznich podminek muize
byt troven hluku rozdilna a mdze bytivyssi.

Emise hluku kalandrd bez materidlu nemusi byt reprezentativni pro skute¢né pouziti stroje, protoze hluk pfidany
zpracovavanym materidlem mze vyrazné zvysit emise hluku.

To je duvod, pro€ vyrobci musi také poskytnout uzivateliinformace o emisich hluku se zatézi vyplyvajici z méreni
v prostorach uzivatele a / nebo v jejich zkuSebnim stfedisku. Tyto informace se musi obsahovat hodnoty emise

hluku nebo odhadované zvySeni emisi hluku ve srovnani s podminkami bez zatizeni.

POZNAMKA Hluk zptisobeny provozem zavisi na konstrukci stroje a charakteristikach materialu/vyrobku; nap¥. teplota, krou-
tici moment.

Z Udaju o emisich hluku bez zatizeni a pfi zatizeni budou vyrobci schopni:

— posoudit u€innost protihlukovych opatfeni, provadénych ve fazi konstrukce;

— informovat uzivatele o hodnotach emisi hluku, které Ize pfedpokladat v podminkach pouzivani, které jsou pro
uzivatele zajimavé a nasledné mu to pomUzZe porovnavat emise hluku kalandrd na trhu a provadét rizikovou

analyzu hluku.
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A.5 Informace, které musi byt zaznamenany a nahlaseny

A.5.1 Obecné

Informace, které musi byt zaznamenany a nahlaSeny, musi obsahovat veSkeré Udaje pozadované zakladnimi
normami pouZitymi pro méfeni, tj. pfesné ur€eni stroje podrobeného testu, akustické prostiedi, méfici pfistroje,
pfitomnost a stanovisté obsluhujiciho (obsluhujicich), pokud je. Jestlize je jakakoliv odchylka od tohoto pfedpisu
pro testovani hluku, musi to byt zaznamenano, nahlaSeno a deklarovano.

Musi byt uvedeny provozni podminky stroje béhem méfeni a metody, které byly pro méfeni pouzity.

Musi byt zaznamenany a nahlaSeny alespofi udaje specifikovanév A.5.2az A.5.5.

A.5.2 Obecné udaje
— typ, vyrobni &islo, pokud je, rok vyroby stroje;
— datum testu, misto, odpovédna osoba;

— okolniteplota.

A.5.3 Montazni a provozni podminky

Montézni a provozni podminky b&hem méfeni hluku:
— parametry pohonného systému;

— rychlost otacek valcg;

— seznam pfidavnych zafizeni v provozu béhem méfeni (umisténi odvétravaciho ventilaéniho systému, hydrau-
lické pohonné jednotky, atd.);

A.5.4 Normy

Norma (normy) pro méfeni, ktera byla pouzita.

A.5.5 Udaje o hluku
— umisténi pozic méfeni;

— ziskané hodnoty emise hluku a pfisluSna nejistota méfeni.

A.6 Deklarace a ovéreni hodnot emise hluku

Deklarace hluku musi byt dvouciselna, jak je definovano v EN ISO 4871:2009 tj. mé&fena hodnota a nejistota mé-
feni musi byt vyznaCeny oddélené. Musi obsahovat nasledujici:

— vazena hladina emisniho akustického tlaku A na stanovistich obsluhy a hodnota pfislusné odchylky méfeni,
tam, kde prekracuje 70 dB(A); tam, kde tato hladina nepfekracuje 70 dB(A), musi byt tato skute¢nost zazna-
menana; a

— vazena hladina A akustického vykonu emitovana strojnim zafizenim a hodnota pfislusné odchylky méfeni,
tam, kde vazena hladina emisniho akustického tlaku A na pracovnich stanovistich obsluhy prekracuje
80 dB(A).

Deklarace o hluku musi vyslovné uvadét, ze hodnoty emise hluku byly ziskany podle tohoto pfedpisu o testovani

hluku. Musi uvadét, které zakladni normy méreni byly pouzity, a musi uvést podrobnosti o montaznich a provoz-
nich podminkach stroje béhem stanoveni jeho emisi hluku. Deklarace o hluku musi jasné uvadét odchylku (od-

chylky) od tohoto pfedpisu o testovani hluku a/nebo od zakladnich norem méfeni, pokud byly pouzity.

Technicka obchodni literatura poskytujici idaje o stroji musi uvadét stejné informace o hluku, jaké jsou deklaro-
vany v navodech.

Jestlize se provadi ovéreni deklarovanych hodnot emisi hluku, musi byt provedeno podle EN ISO 4871:2009, 6.2
pfi stejnych montaznich a provoznich podminkach, jaké byly pfi po&ate¢nim stanoveni hodnot emisi hluku.

Tabulka A.1 udava pfiklad deklarace emise hluku kalandru, ktery splfiuje pozadavky této pfilohy.
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Tabulka A.1 — Piiklad deklarace emise hluku kalandru podle této prilohy

Stroj ¢islo modelu a dalSiidentifikaéniinformace:
Typ XXX, Model XXX, 50 Hz, 230V

DEKLAROVANA DVOUCISELNA HODNOTA EMISE HLUKU
podle EN ISO 4871

Podminky bez zatéze *
- typ a vykon hlavniho motoru (motora): .....
- maximalnirychlostotacek kalandrovacich valcl, vmax: -....

- pocetvalcl:.....

Namérena vazena hladina A akustického XXX
vykonu, Lwa (ref. 1 pW), v decibelech

Nejistota méfeni, Kwa, v decibelech XXX
Namérena vazena hladina emisniho XXX

akustického tlaku A, Lpa (ref. 20 yPa) na
stanovisti obsluhy, v decibelech

Nejistota méfeni, Kwa, v decibelech XXX

*

normy EN ISO 11202:2010 (stupen pfesnosti2)a EN ISO 3744:2010.

Hodnoty stanovené podle pfedpisu o testovani hluku uvedeného v pfiloze A FprEN 12301:2018, pouzivajici zakladni

Produkt 1: podrobny popis produktu a provoznich podminek stroje
Produkt 2: podrobny popis produktu a provoznich podminek stroje

Produkt 1
Hodnoty méfeni
Vazena hladina emisniho akustického tlaku A, Lpa (ref. 20 yPa) na XXX
stanovisti obsluhy, v decibelech

Stroj podobny vySe uvedenému s podobnymi provoznimi podminkami zatize ny nasledujicimi produkty:

Produkt 2
Zvy$eni hladiny
v decibelech ve srovnani
s podminkamibez
zatizeni (odhad vyrobce
podle jeho zkuSenosti)

XXX

V tomto pfikladu vyrobce poskytuje uzivateli tdaje o emisich hluku pfi zatizeni pro dvarizné produkty, které jsou

pro uZivatele zajimaveé.
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Priloha B (informativni)

Seznam vyznamnych nebezpedi

Tato pfiloha obsahuje veSkera vyznamna nebezpeci, nebezpecné situace a udalosti identifikované analyzou rizik

jako vyznamné pro tento typ strojniho zafizeni a které vyzaduji opatfeni pro odstranéni nebo snizeni rizika.

Tabulka B.1 - Seznam vyznamnych nebezpeci

Vyznamna nebezpedi Pouzitelné
¢lanky

Mechanicka nebezpeci

Nebezpeci vtazeni a/nebo stlaceni mezi kalandrovacimi valci, mezi kalandrovacim valcem

a materialem nebo mezi kalandrovacim valcem a pevnou ¢asti stroje

Takova nebezpedi existuji: 422

- pfi spousténi; 423

- pfi pohybu vpfed béhem provozu, véetné pfi zavadénipryzovych pasu a lanek nebo tkanin; 424

- pfi reverzi; 426

- pfi operacich Cisténi nebo lesténi; 427

- pfi sefizovani stroje, pfi procesu vyhledavaniporuchy pfi pfechodu a sefizovanimezery. 4.3.1
432
433
434

Nebezpeci vtazeni a/nebo stlaceni zplisobena uzaviracim pohybem valcu 4311
43173

Nebezpeci u kalandrovacich valcu pfi ruénim zavadéni kalandrovaciho valce béhem 43174

laminovani za tepla e

Nebezpeci zpisobena pfevodovym systémem

Nebezpedivtazeni zpusobena otaéenim pfevodového systému, napfiklad ozubenych kol,fement ..... | 4.3.3

Nebezpeci vtazeni a/nebo stlacéeni u pomocnych valecku 434

Nebezpeci zpisobena pomocnym zafizenim

Nebezpecdipofezanizpisobena neumysinym kontaktem s feznymi hranami fezacich zafizeni 43.5.1

Nebezpediporezani, stfihu a stlaceni zplisobena pohyby pasovych fezacich zafizeni (s feznyminebo | 4.3.5.2

nefeznymihranami) ajejich spoustéci mechanizmy

Vtazeni a/nebo stladeni mezi kalandrovacimi valci a hraditkem. 4353

Naraz a/nebo stlaceni zplsobené pohybem rozsévaciho dopravniku. 4354

Naraz a/nebo stlaceni zplsobené pohybem infraervené topné jednotky. 4355

Nebezpeci narazu a/nebo stlaceni zpliisobena kalandrovaci jednotkou 436

Nebezpeci stlaceni pfi padu valce pfi oddalovani vlivem gravitace 44

Nebezpeci urazu elektrickym proudem

Uraz nebo popalenizptsobené ptimym nebo nepfimym kontaktem s Zivymi astmi 451

Uraz nebo ohefi zplisobené elektrostatickym nabojem 452

Tepelna nebezpeci

Popaleniny zpusobené kontaktem s horkymi ¢astmi kalandru nebos horkym materialem 461

Opareniny zpusobené vystfiknutim tekutiny pfenasejiciteplo v pfipadé prasknuti hadic a/nebo 462

sestavy hadic -

Popaleniny zplsobené infratervenym zafenim emitovanym z infracervené topné jednotky, pokud je 463

integralnisoucasti kalandru

Nebezpeci ohné zplisobena infracervenou jednotkou
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Vyznamna nebezpedi Pouzitelné
¢lanky

Oheni zplsobeny hoflavym materidlem na infraervené topné jednotce 4.7

Nebezpeci zpiisobena hlukem

Nebezpediz vysokych hladin hluku zpUsobujici napfiklad poruchu sluchu, hu€eniv usich, tnavu,

: . - P . . o BN 4.8
stres, ztratu rovnovahy nebo védomi, ruSeni mluvené komunikace nebo vnimani zvukovych signall

Nebezpeci zpiisobena nedodrzenim ergonomickych zasad

Nesoulad stroju s lidskymi charakteristikami a schopnostmi zplisobujici nebezpedinapfiklad
nezdravym drzenim t€la nebo nadmeérnym usilim, zejména pfi vyméné dezénovaciho valce nebo 4.9
valeckl nebo pfi spousténiprovozu

Nebezpeci zpiisobené poruchou dodavky elektrické energie

Nebezpedivtazeni a/nebo stlaéeni zplsobené poruchou ochrannych zafizeni po vypadku dodavky 425
elektricke energie 410

Nebezpeci zpiisobena poruchou bezpeénostnich éastiridiciho systému

Takova nebezpecimohou vyvolatnapfiklad:

- neoCekavané spusténi;

- poruchu fidicich rezimu pro sefizovani, spousténi, pfenastavovani, &isténi, vyhledavani
zavad, udrzbé, Cinnostireverze;

- neocekavanou zménu rychlosti;

- poruchu jednoho nebo vice ochrannych zafizeni.

421

Nebezpeci uklouznuti, zakopnuti a padu

Zranéni zpUsobena uklouznutim, zakopnutim a padem na nebo z pracovnich stanovist, nebo z

prostredku pfistupu k nim 4.11

Nebezpeci generovana zpracovavanym materialem

Kontakt s a/nebo vdechnuti $kodlivych plyna, pary, vypar( ¢i prachu, které mohou bytuvolnény ze

. - - 412
zpracovavaného materialu

Nebezpeci zpisobena elektromagnetickym rusenim

Poruchaidicich obvodu zplsobena elektromagnetickym ru$enim elektrického zafizeni 413
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Priloha C (informativni)

Priklady raznych typt kalandrua

Na obrazcich C.1az C.5 mohou mit vélce rizné primeéry.

(D A B
)
oA
D B @
Obrazek C.1 — 2valcové kalandry Obrazek C.2 — 3valcové kalandry
SPRNGHS COR
(|
-
D &

Obrazek C.3 — Kalandry s 2 + 2 valci

%354

Obrazek C.4 — 4valcové kalandry

Obrazek C.5 — 5valcovy kalandr
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Priloha D (informativni)

Priklady kalandrovacich procest

Obrazek D.1 — Tazeni pasu

FprEN 12301:2019 (C2)

Obrazek D.2 — Dublovani pasu

I E
To 9
Cs) )

Obrazek D.3 — Jednostranné nanaseni a dublovani

A1
/
e

e
~

Obrazek D.4 — Jednostranné nanaseni
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Obrazek D.5 — Oboustranné nanaseni
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Priloha E (informativni)

Vypocet rozméru L prostoru stlaceni (pro valce se stejnym primérem)

0, O' :osyvalcl

C : teoreticky bod styku valcl

OA : polomérvalce (OA = R)

AB : vstup do prostoru stlaceni (AB = S =12 mm)

H : primét bodu A na osu OO’

AH - hloubka prostoru stlaeni (AH = L)
OAZ = OH? + AH?
AH? = OA2- OH?
kde
OA=Ra

' OH=R-S/2a
- K AH = L
L- /[ZR _Ej s
2)2

kde

=12

S
L=J12><R—£
4

L=, /12>< (R—3) cozmuze byt ziednoduseno jako
L~+6xD

Priklad:
Jestlize R = 300 (primér valce = 600 mm)
L=60

D, L, Sa R jsouvyjadfeny v milimetrech

Obrazek E.1 — Rozmeéry pouzité pro vypocet
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Priloha F (informativni)

Pevné ochranné kryty u prostoru stlaceni

Linearnirozméry v milimetrech

Obrazek F.1 - Priklady pevnych ochrannych krytii v prostoru stlaceni
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Priloha G (informativni)

Pristupové prostredky

a

Legenda

Pozice A: pracovnipozice pro zavadénido kalandru - iroven podlahy

Pozice B:  pfistup uvnitf stojanl kalandru pomociobsluzné plosSiny, pouze pro udrzbové prace mezivalci1a 2
Pozice C: pracovnipozice u vystupu z kalandru, ploSina (nebo Uroveri podlahy)

Pozice D: Sachta kalandru, pro udrzbu a uvedenido provozu valce 4

E uroven Sachty

F uroven podlahy

Obrazek G.1 - Priklad bezpecnych pfistupovych prostiredkil u velkych kalandrt
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Priloha ZA (informativni)

Vztah mezi touto evropskou normou a zakladnimi pozadavky smérnice EU 2006/42/E S,

kterymi se ma tato norma zabyvat

Tato evropska norma byla vypracovana na zakladé pozadavku Komise pro normalizaci ,M/396 mandatu CEN
a CENELEC pro normalizaci v oblasti strojniho zafizeni" na podporu jednoho dobrovolného prostfedku pro zajis-

téni shody se zakladnimi pozadavky smérnice 2006/42/ES Evropského parlamentu a Rady ze dne 17. kvétna

2006 o strojnim zafizeni a 0 zméné smeémice 95/16/ES (pfepracované znéni).

Jakmile je tato norma uvedena v Ustfednim véstniku Evropské unie pod touto smémici, je spInéni normativnich
ustanoveni této normy uvedenych v tabulce ZA.1 v rozsahu daném pfedmétem této normy predpokladem shody

s pfisluSnymi zakladnimi pozadavky této smérnice a pfidruzenych pfedpisd ESVO (EFTA).

Tabulka ZA.1 — Shoda mezi touto evropskou normou a pfilohou | Smérnice 2006/42/ES

Zakladni pozadavky Smeérnice | Kapitola (kapitoly) / ¢lanek | Komentaie / Poznamky

2006/42/ES (€lanky) této EN

1.1.2 41,56

1.1.3 4.6.1,4.6.2,4.7,412,5,6.2.3

1.1.5 49,5

1.1.6 4.9,5,6.2.3

1.1.7 4.12,5

1.21 4.2,43,4.13,5

1.2.2 4.2,4.3,4.13,5

1.2.3 4.2.2,43.1.8,5,6.2.3

1.24.1 4.23,5

1.24.3 4.24,5

1.2.5 4.21,43,5

1.2.6 4.25,5

1.3.1 4.42,5

1.3.2 41,5

1.3.3 4.41,5

1.3.4 41,5

1.3.6 4.21,43,5

1.3.8.1 433.,5

1.3.8.2 4.3,441,5,6.22,6.2.3

1.3.9 4.3.6

1.41 43,5

1.4.2.1 43,431.2,5

1.4.2.2 4.3,4313,5

1.4.3 4.2.6, 4.2.7, 4.3, 4.3.1.1, 4.3.1.3,
4.3.1.4, 4.3.1.5, 4.3.1.6, 4.3.1.9,
4.3.4,4.35.5,5,6.2.3

1.5.1 451,5
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Zakladni pozadavky Smérnice | Kapitola (kapitoly) / ¢lanek | Komentafe / Poznamky
2006/42/ES (€lanky) této EN

1.5.2 452,5,6.23

1.5.3 41,5

154 4.1,4.5,5

1.5.5 4.6,5,6.2.3

1.5.6 47,5

1.5.8 4.8, 5,624, pfiloha A

1.5.10 46.3,5

1.5.11 4.13,5

1.5.13 4.12,5,6.2.3

1.5.14 43,5,6.2.3

1.5.15 4.11,5

1.6.1 4.3.1.7,4.3.5.2,4.3.6, 5,6.2.3
1.6.2 4.11,5

1.6.3 4.1,4.10,5

1.6.4 4.3,4.6,5

1.7.11 6

1.71.2 424,427,43.1.8,4.3.6,5
1.7.2 4.6.1,5, 6.3

1.7.3 6.3

1.7.4 6.2

1.7.41 6.2.1

1.74.2 6.2.1, 6.2.2, 6.2.3, 6.2.4, pfiloha A
1.74.3 6.2.4

UPOZORNENIi1 Predpoklad shody ziistava v platnosti pouze tak dlouho, jak je udrzovan odkaz na
tuto evropskou normu v seznamu zverejnénem v Urednim vestniku Evropské unie. Uzivatelé této nomy
by méli opakované konzultovat nejnovéjsi seznam zverejnény v Ufednim véstniku Evropské unie.

UPOZORNENIi 2 Na vyrobek (vyrobky), ktery je pfedmétem této normy, se mohou vztahovat jiné

pravni predpisy Unie.
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